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1. OPERATORIUI

Sj vadova visada laikykite keltuvo aptarnaujangiam personalui pasiekiamoje vietoje. Jj laikyti
reikia kartu su jrenginiu, pvz., vairuotojo kabinoje. Pametus, sugadinus instrukcijas arba

jei dél kokios nors kitos priezasties jos tampa nejskaitomos, i§ gamintojo uzsakykite naujg
vadova.

Informacijos apie vaziuoklés valdymg, technine apzilrg ir aptarnavima zr. vaziuoklés
gamintojo instrukcijas.

Sis vadovas skirtas svupaiindinti naudotojg su darbinés platformos struktira, funkcijomis ir
tinkamu naudojimu. Siame vadove pateikiamos aptarnavimo veiksmy, uz kuriuos atsakingas
darbinés platoformos naudotojas, gairés.

Kitoms darbinés platformos techninés priezidros procediroms reikalingi specialls jgtdziai,
specialis jrankiai arba i$samios Zinios apie i$matavimus ar pritaikytas vertes. Siy procediry
gaireés pateikiamos atskirame aptarnavimo vadove. ISkilus situacijoms, kai reikalingos
techninés priezitros ar taisymo proceduros, susisiekite su paslaugy teikéju, importuotoju ar
gamintoju.

A PAVOJUS

Prie$ naudodami kabamajg darbine platformg perskaitykite visas Siame vadove pateikiamas
instrukcijas. |sitikinkite, kad visas instrukcijas supratote. Kabamosios darbinés platformos
valdymo ir techninés priezidaros metu batina griezZtai laikytis instrukcijy.

Naudodamasis jrenginiu kartu su Siame vadove pateikiamomis instrukcijomis naudotojas
turi laikytis vietos jstatymy, darbdavio pateikty nurodymy ir darbo vietoje galiojanciy
taisykliy.

,Dinolift Oy“ nuolatos tobulina savo gaminius. Dél Sios priezasties Sio vadovo turinys gali
neatitikti naujausios gaminio versijos. ,Dinolift Oy“ pasilieka teise modifikuoti gaminj be
iSankstinio jspéjimo. ,Dinolift Oy“ neprisiima atsakomybés uz jokias problemas, kilusias dél
Siame vadove esanciy duomeny pakeitimo, jy trakumo ar klaidy.

Daugiau informacijos ir iSsamesnes instrukcijas gausite pasitare su prekybos agentu arba
gamintoju.
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1.1. |RENGINIO APZVALGA

Sis jrenginys yra ant transporto priemonés montuojama pakeliamoji darbiné platforma.
Tai EN280 1 tipo mobili pakeliamoji darbiné platforma, kurig naudojant vaziuoti galima tik
tuomet, kai platforma yra transportavimo konfigracijos.

Valdymo metu keltuvas turi bati prilaikomas ir iSlygintas hidrauliniy stabilizatoriy.

Pagrindinis keltuvo maitinimo Saltinis yra transporto priemonés variklis. Stabilizatoriams ir
strélés sistemai maitinimas tiekiamas hidrauliniu badu, naudojant transporto priemonés PTO.

ISsamesnés informacijos apie keltuvg ieSkokite Sio vadovo skyriuose ,Techniniai duomenys*
ir ,Darbinés platformos struktdra ir funkcijos®.

1.1. DARBINES PLATFORMOS PASKIRTIS

230VT skirta tik Zmonéms ir jrankiams perkelti j darbo vietg ir kaip darbiné platforma veikia
laikantis leistinos keliamosios galios ir siekio (Zr. lentele ,, Techninés specifikacijos” ir ,Siekio
diagrama®). Atliekamas darbas, pvz., techniné priezitra, valymas, surinkimas ir pan., turi bati
atliekami i$ darbinés platformos.

Paskirtis taip pat apima:
* Visy valdymo instrukcijy laikymasi.
« Patikrinimo ir techninés priezitros veiksmy atlikima.

Si mobili keliamoiji platforma NERA izoliuota ir neapsaugo nuo kontakto su elektros srove.
Kabamosios darbinés platformos negalima naudoti dirbant su elektros sistemomis.

Jrenginys neskirtas naudoti lauke. Jei naudojama viduje, reikia imtis specialiy priemoniy
dél dyzelinio variklio iSskiriamy dujy. DraudZiama naudoti §j jrenginj potencialiai sprogioje
aplinkoje.

Laikykités saugos instrukcijy dél darbinés aplinkos ir apribojimy, pateikiamy darbuotojy
saugos ir sveikatos gairése. Taip pat laikykités keliy eismo taisykliy.

Dél visy konkreciy darbo metody arba salygu, kurios nebuvo aiskiai apibréztos
jrenginio valdymo ir techninés prieziuros instrukcijose, operatorius turi gauti
gamintojo sutikimg ir jo pateiktus nurodymus.
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2. TECHNINES SPECIFIKACIJOS

230VT

Maks. darbinis aukstis

23,0m

Maks. platformos aukstis

210m

Maks. siekis

15,1 m /100 kg ; 11,3 m/ 230 kg

Strélés sukimasis

+ 355°

Platformos sukimasis +90°

Posukio sritis Zr. siekio diagramg
Maks. plotis su atramomis 3,9x32m

Min. plotis su atramomis 20x29m

Plotis 2,26 m

Maks. plotis su veidrodéliais 2,43 m

ligis pervezti 7,75 m

Aukstis pervezti 2,96 m

Svoris 3325 kg

Maks. leidziama apkrova ant platformos 230 kg

Maks. asmeny skaicius + papildoma apkrova 2 asmenys + 70 kg
Maks. leidziama Soniné apkrova (sukelta asmeny) 400 N

Maks. nuolydis (vaziuoklés) +1°

Maksimalus leidZziamas Zemés pavirSiaus nuolydis (j Song) 4°

Maksimalus leidZziamas Zemeés pavirSiaus nuolydis (iSilgai)

5°/2° (nuokalné / jkalné)

Maks. véjo greitis darbo metu

12,5 m/s

Min. aplinkos temperatira darbo metu -20°C
Maks. atramos jéga j stabilizatorius 29000 N
Platformos dydis 0,7x1,4m
ISvadiniai lizdai ant platformos 2 x 230V/50Hz/16A
12V
USB
Garso galios lygis 92 dB
Garso slégio lygis ant platformos <70dB

Visg zmogaus kiing veikiancios vibracijos

Neaptinkamos

Si informacija galioja standartinés konfigdracijos jrenginiui. Kita sumontuota platforma,
fiksuota sumontuota jranga arba kiti pasirinktiniai priedai gali turéti jtakos pateikties
duomenims! Tokie pakeitimai yra pazyméti ant jrenginio ir sumontuotos jrangos.




DINOIfe

v

MATMENU BREZINIAI

2.1.

611900¢€

180N 7

RUE]

L06dIN

snysnundeniy

00
essep “MH
-uunng
W 6102€2L WO| "Mid

#41'T ONId

0G:1

LA 0EC ONI 1-89/22 N3-S4S
silly] ajonL Jisst 1914
Z10Z / 0€2} N3 Buipioooe psuoisuswiq
0c ‘1 3TvOS
Zv13a
0082
G99¢€ 10L€
W PR ‘ €1
N
© 4© ke
. nlE) V'
m N
©
@
©
\ 5
o) |
¢,
(43
981
vy 920¢ €622 187z
0c¢: | 31vOS
Xv1l3da
re— A -
v a [ Tag-Sopaaap) o) I00A Y] W N IEUEL o 3YS. STssey A pagddng| oz qubn vt Eagquuod Jeay
fa ] [ TuagrsapaUap) BI0EL Ay W RN IENURL & Hyes sTssey D Aq pagddng o aapanuil e anig
a
P " SO5Z ik OL ¥3 " - " "
] EISH | L0 OFD 505 WHT peighep apge | dwey sved sequny b apeyd Jequiy
W v . TZAL LWED S W Fad ] IR Jeay 1N S SUING-DUS
d| OdlasxeLd £29L w2063/ ¥ e ol CRUE] BRI R ) °
sBupmeIp |PUOEU WP
B adiy Bupgaeg3 | elnes nojed Jagaajiaa ;g g vepdseag
AMH[ NN WA EIITEES] o 8 0] S5 I8N




SIEKIO DIAGRAMA

096+ 00¢ NOILISOd 1d04dNS 3aTIM ossop AR
= - ONDVRE
AR L1028 | wanns u
Isnn 7 EYVE WYHDVIT HOV3ISLNO T [ex1 si0evose| 1id SlSlylerai o6 8L 98y e 2 L0 12€Er S0 86N MLl
0r 7 a1
) | 11 Jaruluds gu o] = u
| o1
: i LAQEZ oul 00T | 1-89222 N3-S3S oc] L .
B o JYSETR 210n] | oavooia | 3iSSUDUB|01SIA ol 5 8
L 1
=N DIAIPECEIN MoW / 030Ny sAquN OuU g [0uN ool | OH00} ] ;
1| s
v
ot ! ¢
i 2
< | }
0 t 0
s — , 1
B 0¢z | .
ot €
k4
a1 .
02— 9
=R \\M ‘
\ 8
0E— = = 6
= o1
B _ b
or—] = 2
T T T T T T T I I T T [ T T T e
05 Sr Op SE 05 S2 02 S 0§ S O S 02 Se 0E SE O0F Sk
33
W )
SICIVIEL2T Ol 6 8 2 9 S v €2 1 2 e v s SlSlvierai o6 8L 96y e 20 2er S SeveaiorzervssssennAn
: : T = 1] - < 1] -
D R D N : D 1 :
= o 5 T ¥ 1 T o5 T
</ ] b . s - ] . s - .
o1 —— — € [il8 € [il8 — €
| . [ e ——
SEI e . A M a1+ | ! i M a1+ Ji w M
t T
02— i f %\\ 9 02— / l %\\ 9 02— 1 9
sa | B 0€2 | v m s | ; M s2 | W 6% 001 (v‘ M
<
0g— I i 6 0E—] W B 0ez i 6 0E—] | , f ] 6
1

ce ] 9,_ 001 | _, \\ o o] I ./ \\ \ " . / // Y Edes "
0b— El o B 001 | 21 0b— T 21
/ ! / el AA el I i €1 b i €1
cr— J | | - S | I - S | v

1 | 1] I\ /
05— \ i <t 05— T \ i st 05— // st
i 9t I El \ f El
5 i o 55 Al 55 A
i o ] , ik ,

09— \ \ \ 09— / \ 09— / 7
} i 61 \ 61 I 61
e — - co- : 02 g \ 02
02 e 0 e 0 e
I 22 I 22 /LI‘ 22
cs c2 2 T~ J‘ > 2 ez
g— T T T T 1T T 1 1T ] T v2 o— T T T T 1 1 T T v2 05— T T T T T T T T T2
05 cv Oy SE O G2 02 S O S 0 & o 05 o Ob GE 08 G2 02 ST O & 0 & o arooo¢ © ol o1 02 S 0B S 0 G
RS 13 4

Valdymo instrukcijos « DINO 230VT

2.2.

10




DINOIfe

NOILISOd 1d0ddNS

B
‘A
6ccGIJE MOYYYN ONY T3TIS-3ND = 72 Ty IM
[ Ll
1SN 7 ‘Fu3l WYADVIT HOY3dL1NO @ [ lox7 8102 v0°c2] T41d 379NV ONILAIT Q3LIWIT %
\ J33ulids gW
. i LABES ould 0S| 1-89/22 N3-S u
o T \A\APP:J aj0on] A0 OL 3N 11SSUDUS|07 SI3IA SrSTvlET 2T WOl 6 8 4L 9 S v €2 [ 0 1T 2 € v S 9 L 8 601 e
or— b
1100433 O MOW / ©30NK SALILIN OUAvlld |OuUN ﬂ
Se—
ar
0E— = J\l./v 6
g2 . 8
|| 6400l | . ‘
02 Y 9
S
u a1
91 GI vT €1 21 6 8 L 9 S ¥ e 2 1T 012 E ¥ 1 14
& ot 7 e
s =T 1 | © < - ,mv_ o 2
[ ‘ A\ T
02 T ° 0 I 0
S —
a1 \ N s = NH
o T | ! € ot - T 1 €
s - | .ﬁ‘ Y rﬁa i N a1 | M
o {63 001 , i 0 . L 5
T h ;
] N ! A
) SN ' e = 7 T T T 8
ar = € 05 S¥ O at S S at 61 02 G2 0E
=) N g
51— / c
0z L) 5
G2+ — / ‘
= 8
T T T | T | T 6
'y 0s Sy 0¥ o2 & o ¢ 0 S o0 9L GI¥I €121 WOl 6 824 96 ¥ € 2 10 :Qmﬁ:emmmwm<mmﬁoﬁwmqmwNmmSm
< 11 <] T -
 THET 1] c ES! :
. = BESe RANNAATSRSENCESE
or — — = ot # iﬁ.L / :
€
u u L 1e { [ i E/ | .
ST GI vl €120 ITOT 6 8L 9 S ¥ € 2 2 € ¢N\ mor e 8L 9SS ¥ E 2 1T 0 1 2 Rl ﬁ ‘ + 1 \ Rl ﬁ T k(I 7 ﬂ <
£ W - S [ [ - 0z I ] 0z — H s
: ! f 1
= 0 0 ! I 0 S | B3 o€z | Al S | X N 6 0€Z[ ]| m
= £ < 7
£ I al Ehal \% ! 0e— oe— W B 0ez v _ \ 6
I ] 2 7597 2 | /AN ¢ i ,mv_oo_\vv [
mr . q ©o AT : se-{[Bro0s [T am sl L] ! | :
sl o lig e - Tirzamb it Amy ot B4 00 |- / / -
, , A : AR AnE | , AL =S i -
024 1 9 1 / 4 o \ I/ o | /i o
| A
] | B 0gz : : . 0s— | \“ - o
= , ) . ; = | ] 7 4
or ar
se] BY 001 ] ' " " . t ool 1 o
61
op— T ar et 9 \ \ [ / \ 02
s ET
ar— | S o cv— ] . 0] w 02— w 2
s st 05— r o /\»L o /\»L MM
ot T 1 T T T ot
& — o ce 0g c2 02 o s 0 ¢ e— 1T T T T 1 T T e—T T T 1 1 T T [ R R R
0S St oy GE 0E S2 o0z =1 S S oy GE 0E S2 o0z ST (s S S o1 Sl 02 &2 o
09— 8t *+4 13 )
—1 61
57 U 02

11



Valdymo instrukcijos « DINO 230VT

2.3. |RENGINIO VARDINES PLOKSTELES PAVYZDYS

Ant vardinés plokstelés kaip parodyta toliau esanCiame paveikslélyje pazymétas jrenginio
gamintojo pavadinimas, gamybos numeris ir serijos numeris.

O O
MEWP Tipas DINO Gamintojas n"ﬂ"ift
Pagaminimo metai Pagaminimo adresas Roo510 Loiman

FINLAND
Pagaminimo numeris C €
Svoris kg Maks. apkrova 230 kg
Maks. apkrova (asmenys) Papildoma apkrova 70 kg
Maks. Soniné jéega Maks. vaziuoklés nuolydis 1 o

% |tampa Daznis 50 Hz

§_ Min. darbiné temperatira Maks. véjo greitis 1 2’5 m/s

O O

Vardinés plokstelés ir patikrinimo plokstele
yra ant sukimo jrenginio Sono.

Serijos numeris taip pat iSgraviruotas ant
keltuvo vaziuoklés, virSutinio priekiniy
vaziuoklés sijy pavirsiaus.

SKELBIMAS

Vardinés plokstelés pavyzdzio informacija galioja standartinés konfigtracijos jrenginiui. Prie
jrenginio pritvirtintoje ploksteléje pateikta informacija galioja jrenginio pristatymo metu.

Kita sumontuota platforma, fiksuota sumontuota jranga arba kiti pasirinktiniai priedai gali
turéti jtakos pateikties duomenims! Tokie pakeitimai yra pazymeéti ant sumontuotos jrangos.
Dél Sios priezasties faktiné maksimali apkrova gali bati mazesné nei pazyméta vardinéje
ploksteléje. Ant jrenginio pazyméta maziausia maksimali apkrova yra galutiné, jos virSyti
negalima!

12
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2.4. ES ATITIKTIES DEKLARACIJOS PAVYZDYS

Masinos EB atitikties deklaracija
Gamintojas

,Dinolift Oy*

Raikkolantie 145

FI-32210 Loimaa, FINLAND (Suomija)

deklaruoja, kad

DINO 230VT priéjimo platforma Nr. 230001

atitinka nuostatas, pateiktas masiny direktyvoje 2006/42/EB su pakeitimais, ir nacionalinius
teisés aktus.

Atitikimo 2006/42/EB vertinimo proceddra atlikta laikantis: VIII priedas: vidiné produkcijos
kontrolé.

Priéjimo platforma taip pat atitinka toliau pateikty EB direktyvy reikalavimus:

2000/14/EB
ISmatuoto garso galios lygis, L dB
Izoliuoto garso galios lygis, L, dB

Atitikimo 2000/14/EB vertinimo proceddra atlikta laikantis: V priedas: vidiné produkcijos
kontrolé.

Projektuojant jrenginj taikyti toliau pateikti darnieji standartai:
SFS-EN 280:2015; EN 13849-1:2015: SFS-EN 60204-1/A1; SFS-EN-ISO 12100:2010

Uz techniniy dokumenty sudarymg atsakingas asmuo: Santtu Siivola
Vyr. inzinierius
,Dinolift Oy“, Raikkolantie 145,
32210 Loimaa, FINLAND
(Suomija)

Loimaa 2017-06-30

Santtu Siivola
Vyr. inzinierius

13
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2.5. PRIEJIMO PLATFORMOS PATIKRINIMO PROTOKOLO PAVYZDYS

TEST CERTIFICATE

Load control:

Outriggers:

[] Fixed mast

[#] Position control

[] Hydraulic turning

[] Telescopic mast

— Limited size of work

— platform

[#] Hydraulic pushing

[2] Moment sensing

[] Mechanical

DATE: |

START-UP TESTS:
Inspection place: Dinolift Oy Inspector's signature:
BASIC INFORMATION
Manufacturer: Dinolift OY Place of manufacture: Finland
Address: Raikkolantie 145

32210 LOIMAA
Importer:
Type of lift: [7] Boom platform [] Scissor platform [] Mast platform
Chassis: [] car [] Self propelled [] Trailer mounted O E/qe;iccll(ecgqﬁgf)ed
Boom: [] Articulated boom [~ Telescopic boom [] Articulated telescopic boom [[] Scissor

[] Load sensing

[] stabilized with wheels

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Max. platform height

Max. outreach:

Boom rotation:

Support width:

Transport width:

Transport length:

Transport height:

Machine and type: DINO 230VT
Number of manufacture

Year of manufacture

Max. lifting capacity: 230 kg

Max. person number: 2

Max. additional load: 70 kg
Power supply: Diesel
Lowest temperature: -20 °C
Weight: 3325 kg

Platform size:

21,0 m

15,1 m /100 kg

+355°

3,9x3,2m/ 2,0x2,9 m

2,24 m

7,65 m

2,95 m

0,7x1,4m

14
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INSPECTION POINTS (Y = meet standards N = do not meet standards -+ not applicable)
Y N Y N
A. GENERAL REQUIREMENTS
1. Suitability for use [~ [ D. ELECTRIC SYSTEM
2. Certificate of conformity [ 1. Electric system [ [
3. User manual and storage N 2. Electric appliances [ [
4. Machine plate - inspection plate = O 3. Lights [ [
5. Instructional and safety plates = OO
6. Safety colours = [C E. SAFETY AND CONTROL DEVICES
1. Safety sensors and limit switches -
2. Sound signal 1
3. Emergency descent system &
B. STABILITY 4. Protection of controls ]
1. Load plate and reach diagram = [ 5. Symbols / control directions 21 ]
2. Supports / outriggers = [C 6. Placement of controls ]
3. Indicator for horizontal position E L 7. Emergency stop <1 [
C. STRUCTURES F. SAFETY FEATURES
1. Transport position / transp. equipment [ [ 1. Prevention of unauthorized use = [
2. Driving/towing equipment [z [C 2. Locking device, covers and guards [
3. Chassis = [C 3. Prevention of lifting [ [
4. Turning device = C 4. Prevention of opening of support [ [
5. Boom system E [ 5. Safety distances = C
6. Structure and position of work platform [= [ 6. Control of loading [ [
7. Hydraulic system EC 7. Limiting devices |
G. TEST LOADING
1. Overload test (150%) 345 kg = C
2. Functional test (110%) 253 kg F
COMMENTS
DEFICIENCIES

,Dino“ kabamuyjy darbiniy platformy pradinj patikrinimg ir bandomajj apkrovimg atlieka
gamintojas. Kartu su keltuvu bus tiekiamas patikrinimo metu sudarytas protokolas.

Pradinio ir reguliariyjy patikrinimy protokolai turi bati laikomi kartu su keltuvu arba greta jo
bent penkis metus.
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3. SAUGA

Siame skyriuje aprasomos visos svarbiausios saugos instrukcijos ir jspéjimai, susije su
keltuvo pervezimu, naudojimu ir technine priezidra.

A PAVOJUS

Nesilaikant Siy instrukcijy ir saugos reikalavimy galima sunkiai arba net mirtinai susizaloti.
Susipazinkite su visais saugos reikalavimais, valdymo instrukcijomis ir prie jrenginio
pritvirtintais Zenklais bei jy laikykites.

Jsitikinkite, kad suprantate visas saugos instrukcijas ir reglamentus. Be to, jsitikinkite, kad Kiti
jrenginj valdantys arba ant darbinés platformos dirbantys asmenys yra susipazine su Siomis
instrukcijomis.

3.1. SAUGOS INSTRUKCIJOS

Jrenginj valdyti gali tik specialiai apmokytas personalas, turintis rastiSkg leidimag, gerai
susipazines su jrenginiu ir bent 18 mety amziaus.

Pasistenkite, kad | keltuvg nepakliaty jokiy neSvarumuy, kurie gali pakenkti saugiam veikimui
ir klidyti atliekant struktary patikrinimus.

Jrenginj reikia reguliariai aptarnauti ir tikrinti.
Aptarnavimo ir remonto darbus atlikti gali tik kompetentingi asmenys, susipazine su keltuvo
aptarnavimo ir remonto instrukcijomis.

Grieztai draudziama naudoti netvarkingg keltuva.

Niekada neiSimkite ir neisjunkite jokiy jrenginio saugos jtaisy.

A |SPEJIMAS

Jrenginio negalima pakeisti negavus gamintojo sutikimo ir naudoti tokiomis sglygomis,
kurios neatitinka gamintojo reikalavimy.

Dél visy konkre€iy darbo metody arba salygy, kurios nebuvo gamintojo ai$kiai apibréztos,
operatorius turi gauti gamintojo sutikimg ir jo pateiktus nurodymus.
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VAIRAVIMAS
Reikia laikytis visy vaziuoklés gamintojo pateikty instrukcijy!
Transporto priemonei vairuoti vairuotojas turi turéti tinkamg vairuotojo pazymeéjima.

Keleivius veZzti galima tik vairuotojo kabinoje, turint tinkamg keleivio sédyne. Negalima virsyti
leidziamos asiy apkrovos ir maksimalaus bendrojo svorio.

Ant vaziuoklés dangciy arba platformos vairavimo metu neleidziama jokia papildoma
apkrova ar asmenys.

Transporto priemoné netinka treileriams tempti.

VaZziuojant:

* Durys turi bati uzdarytos.

« Visi dangdiai, liukai ir platformos vartai turi bati uzdaryti ir uzrakinti.

* Jrankius, jrangg ir medziagas galima transportuoti tik tam skirtuose saugojimo skyriuose.

* Vaziuodami po tiltais ar kitomis struktiromis atkreipkite démes;j j transporto priemonés
aukstj.

» Vaziuodami nuokalnémis, rampomis, pakrovimo vietomis ir pan. atkreipkite démesj |
svorj, masés centrg ir galo iSsikiSimg. Venkite staigiy posukiy.

Sustoje jsitikinkite, kad jrenginys nenuriedés. Sustoje nuokalnéje jjunkite rankinj stabdj ir
naudokite stabdymo kaiScius.

DARBO SRITIS IR PASIRUOSIMAS KELIMO DARBAMS

Dirbant vietose, kuriose daug zmoniy, keltuvo veikimo diapazonas turi bati aiSkiai pazymétas
jspéjamosiomis lempomis arba tvora.

Taip pat laikykités keliy eismo taisykliy ir kity jstatymy.

PrieS pradédami darbus jsitikinkite, kad vairuotojo kabinos durelés yra uzdarytos.

PrieS naudodami stabilizatorius jsitikinkite, kad aplinkui néra kliaciy.

Uztikrinant vaziuoklés atramg reikia atsizvelgti j pagrindo keliamajg galig ir nuolyd;.

|sitikinkite, kad stabilizatoriai negali paslysti nuolydziu.

Nenaudokite jrenginio Siam esant ant sunkvezimio, traukinio vagono, laivo ar kity galimai
nestabiliy struktdry.

Po stabilizatoriais reikia naudoti papildomas atitinkamo dydzio atramos plokstes.
Atraminéje padeétyje uztikrinkite, kad ratai yra pakelti nuo zemés.

Visuomet jsitikinkite, kad jrenginys yra horizontalioje padétyje.

Visada pasirtpinkite, kad darbo vietoje neblty pasaliniy zmoniy. Pavojus bati suspaustiems
tarp judanciy ir fiksuoty struktiry.
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KELIMAS IR DARBAS ANT PLATFORMOS

Niekada nevirSykite didziausio keltuve galin€iy baty asmeny skaiCiaus, maksimalios
apkrovos ir rankinés jégos. Niekada ant platformos nedékite apkrovos, kol ji yra virSutinéje
padétyje.

PrieS naudodami visada jsitikinkite, kad saugos jtaisai ir nusileidimo ekstremaliu atveju
sistema tinkamai veikia.

Naudokite saugos dirzg! Pritvirtinkite

saugos dirzg prie tam skirty tvirtinimo taskuy. n
o L
|

Pastaba! Platforma turi tvirtinimo taskus
kiekvieno naudotojo saugos dirZams. Prie

vieno tvirtinimo tasko tvirtinkite tik vieng

saugos dirza.

N%
Ant platformos nenaudokite kopéciy, laipteliy I'\«HQ

ar kitos panasios jrangos.

771
W

PrieS naudodami jrenginj visuomet jsitikinkite, kad visi vartai yra gerai uzdaryti.

Nuo platformos niekada nemeskite jokiy daikty. Visus jrankius reikia laikyti darbinés
platformos viduje. Niekada nepalikite elektros jrankiy kabéti uz laidy darbo platformos

iSoréje.
Ant platformos turéklo niekada nedékite ir netvirtinkite jrankiy, jrangos ar medziagy.

Keltuvo negalima naudoti kaip krano.
Keltuvo negalima naudoti prekéms arba asmenims pervezti iS vieno auksto arba darbo lygio |

kitg. Platformai judant draudziama lipti ant jos arba nuo jos.
Prie$ nuleisdami platformg visuomet jsitikinkite, kad po ja esanti erdve yra tuscia.

Stenkités nepazeisti strélés arba platformos ir nenuleiskite jos ant zemeés arba ant kity
struktdry.

Keltuvo niekada nenaudokite vieni. Visuomet jsitikinkite, kad apacioje yra asmuo, galésiantis
iSkviesti pagalbg jvykus ekstremaliam atvejui.
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DARBO SALYGOS

Visuomet reikia atsizvelgti j oro salygas, pvz., véja, matomumg ir liety, kad jos nepakenkty
saugiam keltuvo veikimui.

ﬁ Keltuva naudoti draudziama, jei temperatira nukrenta zemiau -20 °C arba véjo

greitis virsija 12,5 m/s.

Véjo greitis (m/s) Salygos ant zemés pavirsSiaus
0 Ramu Dumai kyla vertikaliai
1-3 Nedidelis véjas Dumglvjuda pavéjui, véjg galima jausti ant nuogos odos.
Lapai Slama.
o Juda labai ir nedidelés medziy $akos. Plévésuoja véliava.
Vidutinio . . . - . . .
4-7 . . Véjas nuo zemés pavirSiaus pakelia dulkes ir nedidelius
stiprumo véjas L
popierélius.
Sidbuoja mazi placialapiai medziai ir didelés Sakos. Véjas
8-13 Stiprus véjas |Svilpauja atsitrenkes j namus ar kitus fiksuotus objektus.
Sunku nulaikyti skét;.
14-16 Vidutinio | i 1oja visi medziai. Sunku eiti prieais véja,

stiprumo audra

DEMESIO! Esant didesniame aukstyje véjo greitis gali bati Zymiai didesnis nei paZzemiui.

Ant platformos nedékite didelio ploto jrankiy / medziagy. Padidéjes véjas gali pakenkti
jrenginio stabilumui.

Saugokités aplinkui esanciy elektros laidy — laikykités minimalaus
saugaus atstumo:

Jtampos sritis (nuo fazés iki Minimalus atstumas
fazés) Metrai Pédos
0-300 V Vengti salycio
300 V=50 kV 3 10
50 kV-200 kV 4,5 15
200 kV-350 kV 6 20
350 kV-500 kV 8 25
500 kV-750 kV 1" 35
750 kV-1000 kV 14 45

Laikykités Siy atstumy, jei konkrecios darbo vietos instrukcijos ar vietos arba nacionaliniai
jstatymai nereikalauja laikytis didesnio saugaus atstumo.

Si kabamoji darbiné platforma NERA izoliuota ir neapsaugo nuo kontakto su elektros srove.
Kabamosios darbinés platformos negalima naudoti dirbant su elektros sistemomis.

Nenaudokite galimai sprogioje aplinkoje!
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3.2. SU SAUGA SUSIJE PRANESIMAI

Siame vadove naudojami toliau i$vardyti saugos simboliai ir saugos signaliniai ZodZiai.

Kad iSvengtuméte pavojingy situacijy ir kino suzalojimuy, laikykités visy saugos instrukcijy,
kurios pateikiamos prie tokiy simboliy.

potencialig rizikg. Laikykités papildomy instrukcijy, kurios pateikiamos prie Sio

g Tai yra bendrosios paskirties saugos jspéjamasis simbolis, jis perspéja jus apie
simbolio kity simboliy arba teksto pavidalu.

A PAVOJUS

Raudonas PAVOJAUS praneSimas jspéja apie neiSvengiamg arba potencialiai pavojingg
situacijg, kurios nesisaugant gali istikti mirtis arba sunkus kiino suzZalojimas.

A ISPEJIMAS

Oranzinis |[SPEJIMO pranesimas naudojamas jspéti apie rizikos veiksnius, kurie, jeigu
nesisaugoma, tam tikromis sglygomis gali baigtis mirtimi arba sunkiu kiino suzalojimu.

A DEMESIO

nesisaugoma, gali baigtis lengvu arba vidutinio sunkumo kaino suzalojimu.

Geltonas PERSPEJIMO prane$imas naudojamas perspéti apie rizikingg situacijag, kuri, jeigu

Mélynas praneSimas atkreipia jisy démesj j specialig informacijg arba instrukcijas,
susijusias su valdymu arba technine prieziara. Tai gali bati, pavyzdZiui, instrukcijos dél
jrenginio patikimumo arba dél to, kaip iSvengti materialiniy nuostoliy.
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NO
Suspaudimo pavojus — Suspaudimo pavojus — Suspaudimo pavojus — Kenksmingos
judancios dalys judancios dalys krentantys daiktai iSmetamosios dujos

AW

T

Atraminé jéga

]
(i)
-

H@»W

Véjo greitis Apvirtimo pavoju

-t

(%)

®

Rakyti draudziama Laikykités saugaus Avarinis nuleidimas Apsaugos nuo kritimo
atstumo tvirtinimo taskas
[
o - lnl
Atvira ugnis Laikykités saugaus Kélimo taskas Tvirtinimo taskas
draudZiama atstumo
Paleisti variklj Laikykités saugaus
patalpose draudziama atstumo iki elektros
linijy
Valdymo instrukcijos Priezitros instrukcijos Atsarginiy daliy

katalogas
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3.3. SAUGOS |TAISAI

1 Transportavimo padéties stebésena

Stabilizatoriy naudoti neleidZiama, jei strélé néra transportavimo padétyje. Strélés
transportavimo padéties stebéseng atlieka:

* RK2 = strélés sukimosi jutiklis;

* RK3 = strélés atramos indukcinis jungiklis;

* RKS8 = strélés iStiesimo vielinio lyno jutiklis;

+ RK32, RK30 = strélés kampo ir vaziuoklés kampo santykio kampy jutikliai.

RK8, RK32

RK53-54

Stabilizatoriy transportavimo padéties stebéseng atlieka ant kiekvieno stabilizatoriaus
esantus du galiniai jungikliai:

+ RK21-24 pakeltiems stabilizatoriams;

* RK41-44 jtrauktiems stabilizatoriams.

PrieS sunkvezimui pajudant strelés sistema ir stabilizatoriai turi bati transportavimo padétyje.
Transportavimo padétj nurodys vairuotojo kabinoje jsiziebusi zalia signaliné lemputé.

2. Atramos padéties stebésena

PrieS pakeliant stréle visi keltuvo stabilizatoriai turi bati atramos padétyje.
Ratai turi bati pakelti nuo zemeés.

Jrenginys turi tris skirtingus atramos rezimus.

1. VisiSka atrama iStiesus visus stabilizatorius. RK11-14 o

2. Vienpusé atrama istiesus vienoje puseéje
esancius stabilizatorius ir jtraukus kitoje
puséje esancius stabilizatorius.

3. Siaura atrama jtraukus visus stabilizatorius.

N

(o] T
e —

Atramos padéties stebéseng atlieka galiniai

jungikliai:

+ RK31-34 iStiestiems stabilizatoriams; RK41-44 RK31-34

* RK41-44 jtrauktiems stabilizatoriams;

*+ RK11-14 ant zemés esantiems
stabilizatoriams;

«  RK51-44 pakeltiems ratams. RK21-24
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3. Strélés perkrovos kontrolé

Momentiniy jutikliy sistema neleidzia perkrauti keltuvo ribodama keltuvo siekj j Song.
LeidZiamas siekis priklauso nuo ant platformos esancios apkrovos.

Apkrovos stebéseng atlieka:

* RK2 = strélés sukimosi jutiklis;

+ B1-B4 = slégio jutikliai;

* RK32 = strélés kampo jutiklis;

* RK8 = strélés istiesimo vielinio lyno jutiklis;

RK8, RK32

314 |

<2 ||

©

Jei platforma patenka j leidziamg naudojimo intervalg, visus judesius galima atlikti kaip
jprasta. Jei strélés sistema yra perkrauta arba pasiekia siekio ribg, momentiniy jutikliy
sistema sustabdys keltuvo stabilumui trukdancius judesius.

Neleidziami judesiai:

+ teleskopo pailginimas;

* pagrindiné strélé aukstyn arba Zemyn (priklausomai nuo strélés kampo) (neleidZziama, kol
teleskopas visiskai nejtraukiamas);

+ platformos sukimasis.

ucCB LCB
Strélei pasiekus 90-99 % siekj, ims mirkséti signalinés lemputés ir
protarpiais pypseés garsinis signalas. @i& =KW
» ® ~)

Strélei pasiekus 100 % siekj arba daugiau, jsijungia jspéjamosios lemputés ir
nepertraukiamai pypsi garsinis signalas.

Tokioje situacijoje keltuvg galima naudoti ta kryptimi, kuri patenka | leidZziamg siekio sritj.
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4. Vaziuoklés nuolydzio jutiklis

NuolydZio jutiklis RK30 stebi vaziuoklés nuolyd|. Jutiklis yra vaziuokléje, po dangcio
plokstelémis.

Norint pradéti kabamajj valdymag vaziuoklé turi bati sulyginta stabilizatoriais A F
ir atitikti nuolydzio ribas. NuolydZio signaliné lemputeé turi bati iSjungta. P 4

Jei vaziuoklés nuolydis darbo metu yra didesnis kaip 1°, apie tai operatoriy perspés
jspéjamoji lempute.

Nuolydj virSijus 1,5°, jsijungs jspejamasis garsinis signalas ir bus neleidziami Sie veiksmai:
strélés sukimasis (neleidziama, kol teleskopas néra visiSkai jtrauktas);

« pagrindiné strélé aukStyn / zemyn (neleidziama, kol teleskopas visiSkai nejtraukiamas);
+ teleskopg iStraukti;

+ atminties funkcija.
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5. Teleskopo vieliniy lyny stebéjimas
Teleskopiné strelé turi mechaninius indikatorius, nurodancius galimg vieliniy lyny gedima.

Patikrinkite indikatorius jrenginiui esant transportavimo padeétyije ir visiSkai jtraukus
teleskopine stréle.

Strélés gale visi keturi indikatoriai turi bati
sulyginti su Zaliomis sritimis, pazymétomis
lipdukais.

Jei indikatoriai néra sulyginti, nematomai
arba ne tame paciame lygyje kaip dangtis,
lynai gali bati pazeisti.

Priekyje visos keturios cilindrinés movos turi

prisispausti prie galinés strélés plokstelés. ‘\\‘x‘\?
Po mova neturi matytis spyruoklé. R

54.1746

Jei indikatoriai nurodo, kad gali bati su lynais susijusiy problemuy, strélés sistemos
nenaudokite.
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6. Zarnos trikimo saugos jtaisai

Visi apkrovg laikantys cilindrai turi voztuvus, skirtus trokimui arba nuotékiui hidraulingje
sistemoje, kurie neleidzia apkrovai nukristi.

UZrakto voztuvas (apacia) +

Stabilizatoriaus cilindrai apkrovos reguliavimo voZtuvas 1+1 kryptis
(stdmoklio strypas)

Stabilizatoriy ilginamieji cilindrai UZrakto voZtuvai 2 kryptys

Keliamasis strélés cilindras Apkrovos reguliavimo voztuvas |1 kryptis

Teleskopo cilindras Apkrovos reguliavimo voZtuvai 2 kryptys

Lyginimo pavara Apkrovos reguliavimo voztuvas |2 kryptys

7. Platformos nuolydzio kontrolé

Platformos lyginimas valdomas hidrauliniu slégiu kompensuojamu proporciniu kryptiniu

voztuvu. Hidraulinis voZtuvas yra prijungtas prie kébulo lyginimo cilindro, kuris susideda i$

dviejy apkrovg laikan&iy voztuvy, esanciy stumoklio ir strypo puséje, apkrovai islaikyti.

Strélés judéjimo metu platformg automatiskai iSlygina valdymo sistema. Platformos nuolydZio
stebéseng atlieka jutiklis RK35. Jei platformos nuolydis nepakankamai greitai iSlyginamas,

valdymo sistema laikinai sulétins strélés judéjima.

RK35

Jei darbo metu platformos nuolydis virSija 5°, strélés judesiai visiSkai sustabdomi. Ant
rankinio nuolydzio valdymo mygtuky ims mirkséti raudona jspéjamoji lemputé.

Platformos nuolydj galima pakoreguoti ir rankiniu badu. Atliekant rankinj koregavima,
neveikia nuolydZio saugos ribos, Taciau pradéjus bet kokius strélés judesius automatinio
lyginimo funkcija i$ karto iSlygins platforma.
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8. Sustojimo ekstremaliu atveju mygtukai

Nuspaudus sustojimo ekstremaliu atveju mygtukg iSjungiama valdymo sistema, nedelsiant
sustabdomi visi judesiai ir iSjungiamas maitinimo blokas. Mygtukas yra kiekvienoje valdymo
stotyje. Mygtukai veikia tik jjungus hidrauline pavarg (darbo veleng).

Kai jrenginys veikia sustojimo ekstremaliu atveju rezimu, ant visy valdymo mygtuky mirksés
raudonos lemputés.

Sustojimo ekstremaliu atveju mygtukas uzsifiksuoja nuspaustoje padétyje, pries$ paleidziant
maitinimo bloka jj reikia atleisti. Jrenginj sustabdzius ekstremaliu atveju darbo velenas lieka
prijungtas, tad variklj galima uzvesti naudojant platformos valdiklius (atleidus sustojimo
ekstremaliu atveju mygtukg).

Jei jrenginys nepaleidZziamas, patikrinkite, ar sustojimo ekstremaliu atveju mygtukas né
vienoje i$ valdymo stoCiy néra nuspaustoje padétyje.

9. Nusileidimo ekstremaliu atveju sistema

Norint apsisaugoti nuo galimo maitinimo tiekimo sutrikimo, keltuve yra
jtaisyta akumuliatoriumi maitinama nusileidimo ekstremaliu atveju sistema.

Paleidus nusileidimo ekstremaliu atveju sistemg dyzelinis variklis i5 karto sustoja.

Nusileidimo ekstremaliu atveju sistemg galima naudoti i$ bet kurios valdymo stoties,
nepriklausomai nuo pasirinktos valdymo stoties. Paleidus nusileidimo ekstremaliu atveju
sistemag aktyvinama tuo metu naudojama valdymo stotis ir deaktyvinama kita valdymo stotis.

Nusileidimo ekstremaliu atveju sistema leidzZia atlikti visus judesius, iSskyrus teleskopo
pailginimg. Veikiant ekstremaliy atvejy sistemai visi jprasti saugos jtaisai lieka veikti.

NUSILEIDIMO EKSTREMALIU ATVEJU SISTEMA SUSTOJIMO EKSTREMALIU ATVEJU
REZIMU

Jei nuspaudziamas sustojimo ekstremaliu atveju mygtukas, nusileidimo ekstremaliu atveju
sistemg valdyti galima tik banant apacioje. Sustojimo ekstremaliu atveju funkcija iSjungia
jprastg valdymo sistemg ir saugos jtaisus, lieka veikti tik rankiniu budu valdoma sistema.

A PAVOJUS

Keltuvo apsivertimo ir rimty strukturiniy pazeidimy pavojus! Rankinio voztuvy
valdymo funkcija nepaiso kritiniy saugos jtaisy. Dél Sios priezasties valdymo svirtis
buvo uzplombuota. Sistemg naudoti galima tik avariniu atveju, kad bity galima iSgelbéti
uzstrigusj operatoriy, kai neveikia jprasta valdymo sistema.
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4. BAZINE STRUKTURA IR FUNKCIJOS

Siame puslapyje pateikiami jrenginio esminiy daliy ir sgvoky pavadinimai, kurie véliau
naudojami Siose instrukcijose.

41. STRUKTURA

4 strélés pailginimas \; : \

Darbiné platforma

3 strélés pailginimas \
2 strélés pailginimas \
1 strélés pailginimas \@

Keliamasis cilindras

Sukimo jrenginys

Strélés atrama

Stabilizatoriai

':?l.-f":" Kairé pusé

Serijos numeris
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4.2. BAZINES FUNKCIJOS
Platformos

Strélés pakélimas /
nuleidimas

Strélés
sukimasis
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4.3. VALDYMO PRIEMONES

Valdymo pultuose naudojamos spalvos

Zalia Strélés sistema
Mélyna Stabilizatoriai
Valdymas ekstremaliu atveju / simbolio
Geltona .
kontrastiné spalva
Pilka / balta Bendra

Geltona kontrastiné simboliy spalva naudojama valdikliu aktyvinamam judesiui pabrézti.

Su sauga susijes pranesSimas /

Variklio paleidimas
valdymas

Nusileidimo ekstremaliu atveju

Variklio sustabdymas sistema aktyvi

Vairavimo Sviesos Siekio / perkrovos riba

Signalinés lemputés (parinktis) Vaziuoklés nuolydzio riba

Garso signalas Krypties pasirinkimas aukstyn

Signaliné lemputé: Durys atidarytos

Dury uZrakinimas / atrakinimas Krypties pasirinkimas Zemyn

(parinktis)

Jvesti

Stabilizatoriy valdymas

Stabilizatoriaus pailginimy
jtraukimas / iStraukimas — rankinis

Stabilizatoriai aukStyn / zemyn
— rankinis

Stabilizatoriai iSorén + zemyn
— automatinis

Stabilizatoriai auk$tyn + vidun
— automatinis

Visy stabilizatoriy pailginimy
iStiesimas

Visy stabilizatoriy pailginimy
jtraukimas

Kairiyjy stabilizatoriy pailginimy
iStiesimas

DesSiniyjy stabilizatoriy pailginimy
iStiesimas
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Strélés valdymas

Strelé aukstyn / Zzemyn Platformos pasukimas

Teleskopo jtraukimas / iStraukimas Platformos nuolydis

Strélés sukimasis |radyti strélés padétj

Automatinis judéjimas j pagrindine
padétj

Automatinis judéjimas j jrasyta
padétj
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4.3.1. Platformos pultas UCB

B[] fod =]
[+] (4]

DiNOIife 1 a
+]

Sustojimas ekstremaliu atveju Valdymo mygtuky modulis

Ekrano modulis Valdymo mygtuky modulis

Vairalazdé Strélés valdymo modulis

Rankinio stabilizatoriy valdymo modulis: Strelé aukstyn / zemyn
Stabilizatoriaus pasirinkimas Strélés sukimasis j deSine / j kaire

Strélés valdymo rezimas: Automatinio lyginimo rezimas

Atramos rezimo pasirinkimas

Teleskopg jtraukti / iStraukti (plati / vienpusé / siaura)

Automatinis judéjimas — pradiné padétis

Automatinis judéjimas — jrasSyta padetis
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4.3.2. Ekranas

Baziniame ekrano rodinyje atlikus paleidimg rodoma stabilizatoriy, asiy ir vaziuoklés
nuolydzio bdsena.

Stabilizatoriy ekranas: Kabamasis ekranas

LIMITER:
XXXXX00000

FUEL LEVEL

AERIAL:

STAB:  <O0O0OO>

RUN TIME:
READY

Strélés sistemg pajudinus i$ transportavimo padéties, ekranas automatisSkai persijungus
pakabinimo ekrang.

Stabilizatoriy ekranas:

F
r
F
[l

_H:
:.H.:

Vertés Aprasymas
metmenys | Visi stabilizatoriai virSutinéje padétyje ir visiSkai jtraukti
TeLrZieelij/S Horizontaliy spyriy pailginimai visiskai jtraukti / tarp galiniy

Pu padéciy / visigkai itraukti

uzpildyta
Metmenys / - . . - .

uZpildyta Spyriai pakelti nuo Zemés pavirSiaus / ant Zemés
Mevtn"llenys / Ratai ant zemés / ratai pakelti

uzpildyta

Skaitmeninis
gulsCiukas

HorizontalGs ir vertikalls spinduliai nurodo lyginimo buseng ir
nuolydzio krypt;.

Salia stulpeliy esantys skaigiai nurodo vaziuoklés nuolydj
laipsniais. Démesio! Ekrane pateikiamas vaziuoklés nuolydis
neatitinka Zemés pavirdiaus nuolydzio.

Centriné zymé
uzpildyta

Lyginimas atliktas ir spyriy bei raty galiniy jungikliy busena yra
tinkama.
LeidZiamas kabamasis valdymas
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Kabamasis ekranas

Informacija Vertés Aprasymas
X juostoje pateikiama platformos padétis kaip maksimalaus
siekio procentiné dalis.

LU OXXO0000 | 55650000000 = strélés siekis minimalus
XXXXXXXXXX = strélés siekis maksimalus
DEGALUY GERAS/ |5 _ . .
LYGIS SEMAS ZEMAS = degaly lygis yra Zemas
JJUNGTA/ : I -
KABAMASIS ISJUNGTA Kabamasis valdymas leidZziamas / neleidziamas
JJUNGTAS / . , I -
STAB. ISJUNGTAS Stabilizatoriy valdymas leidziamas / neleidziamas
XXXO 0= stablllllzator_lus ?ukstyn
X = stabilizatorius Zemyn
VEIKIMO HH-MM Veikimo laikas = variklio laikas + elektrinio variklio laikas
LAIKAS ’ (valandos:minutés)

Ekranuose pateikiami iSkylantieji praneSimai:

SUSTOJIMAS
EKSTREMALIU Nuspaustas sustojimo ekstremaliu atveju mygtukas
ATVEJU

L (W:\|nlo ko] (o]0 V.V T jvykus jrenginio trik&iai, kurig nurodo klaidos kodas.

MAZAI DEGALUY Degaly lygis yra Zemas

[\ G 0] GA4 STl Jei vairavimo metu vaziuoklés nuolydis virSija ribine verte.

SIEKIO RIBA Platforma .pa.sgkt—?- S.IekIO ribg, kurig nustato momentinis valdiklis arba
teleskopo ilgio jutiklis.

PARUOSTA sistema paruo$ta naudojimui

ATLEISTI VISUS Valdikliai jjungti prie§ nuspaudus aktyvinimo pedalg. Visus valdiklius reikia

atleisti prieS nuspaudZiant aktyvinimo pedalg.
APSAUGINIS

SUSTABDYMAS Jei jjungtas apsauginis sustabdymas (parinktis)

SR V-\=11MU) (o N d|=Y:\N \/aZiuoklé neteko stabilumo

PALEIDZIAMA

luktelékite Kol variklis paleidziamas

Nuspauskite ,|vesti, kad pereituméte prie kity ekrano rodiniy pasirinkimo.
Kitus ekrano rodinius galima narsyti rodykliy klavisais.

Veikimo laiko ekranas

Informacija Vertés Aprasymas
BENDRAS . o . e
LAIKAS HH:MM Bendras veikimo laikas (valandos:minutés)

DALINIS . L . - N
LAIKAS HH:MM Rodo veikimo laikg pakartotinai jjungus (valandos:minutés)
VARIKLIO HH-MM Rodo jrenginio veikimo laikg, naudojant vidaus degimo variklj

LAIKAS ' (valandos:minutés)
EL. VAR. HH:MM Rodo jrenginio veikimo laikg, naudojant elektrinj variklj
LAIKAS ' (valandos:minutés)
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Variklio ekranas

Informacija
DEGALY
LYGIS
VANDENS
TEMP.
ALYVOS
SLEGIS
RPM FAKT.:

BUSENA

1 jutiklio ekranas

Informacija
LMI

Vertés
GERAS / ZEMAS

Aprasymas

ZEMAS = degaly lygis yra zemas

GERA/AUKSTA

Vandens temperatira yra mazesné / didesné uz maksimalig

ribg

GERAS / ZEMAS

Alyvos slégis yra mazesnis / didesnis uz minimalig ribg

PALEIDZIAMAS

LEN

STAB.

KABAMASIS

PAVARA

2 jutiklio ekranas

Jutiklis
S1

S2

PLA1

PL2

PH1

PH2

A1

A2

L1

L2

/ VEIKIA/ Variklio blsena
ISJUNGTAS
Vertés Aprasymas
% Darbinio apgaubo slégio ribos procentiné verté
% Darbinio apgaubo ilgio ribos procentiné verté
bar Faktinis diferencinis keliamojo cilindro slégis
° Faktinis pagrindinés stréles kampas
mm Faktinis teleskopinés strélés ilgis
JJUNGTA/ . , I .
ISJUNGTA Stabilizatoriy valdymas leidZziamas / neleidziamas
JJUNGTA/ e I I
ISJUNGTA Strélés sistemos valdymas leidZziamas / neleidziamas
Vertés Aprasymas
° Strélés sukimosi kampas
bar Keliamojo cilindro slégis, stimokliy pusé
bar Keliamojo cilindro slégis, stimoklio pusé
bar Keliamojo cilindro slégis, strypo pusé
bar Keliamojo cilindro slégis, strypo pusé
° Strélés kampo 1 jutiklis
° Strélés kampo 2 jutiklis
mm Teleskopo ilgis
mm Teleskopo ilgis
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Judéjimo ekranas

Valdiklis Vertés Aprasymas
JJUNGTA/ Ny o : ..
R.CW ISJUNGTA Strélés sukimasis pagal laikrodzio rodykle
JJUNGTA/ Ny . ..
R.CCW ISJUNGTA Strélés sukimasis prie$ laikrodzio rodykle
S.UP - -
S.DW - -
JJUNGTA/ Ny .
B.UP ISJUNGTA Strelé aukstyn
JJUNGTA/ e s
B.DW ISJUNGTA Strélé Zemyn
JJUNGTA/ .
B.IN ISJUNGTA Teleskopiné strélé vidun
JJUNGTA/ T
B.OUT ISJUNGTA Teleskopiné strélé iSorén
J.UP - -
J.DW - -
JJUNGTA/ L . ..
C.Cw ISJUNGTA Platformos sukimasis pagal laikrodzio rodykle
JJUNGTA/ L ..
C.CCwW ISJUNGTA Platformos sukimasis prie$ laikrodzio rodykle

4.3.3. Vaziuoklés valdymo pultas (LCB)

1 Valdymo mygtuky modulis Variklio paleidimo mygtukas
2 Sustojimo ekstremaliu atveju mygtukas Jungties prievadas
Nusileidimo ekstremaliu atveju siurblio
Valdymo centro pasirinkimo galinis
3 aktyvinimo mygtukas (susijes su

kompiuterio technine jranga) jungiklis
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5. VALDYMAS

5.1. PALEIDIMAS

PrieS naudojant keltuva reikia atlikti visus jprastus aptarnavimo veiksmus.

Operatorius turi atlikti darbo vietos patikrinimg ir kasdienius tecninés priezitros darbus:
* kiekvienos darbo dienos pradzioje;
+ prieS naudojant keltuvg naujoje darbo vietoje;
« darbo dienos viduryje pasikeitus operatoriui.

5.1.1. Darbo vietos patikrinimas

1. Bendroji informacija
* Arkeltuvas tinka numatytai uzduociai?
* Arkeltuvo eksploatacinés savybés yra pakankamos darbui atlikti? (Siekis, apkrovos
apribojimai ir t. t.)
* Ardarbo vieta pakankamai apSviesta?
* Ar keltuvo padétis yra saugi?
* Ar zemés pavirSius tinka keltuvo naudojimui (ar jis lygus, ar atlaikys apkrovg)?

Maks. zemés

DirvoZzemis Tankis pavirSiaus slégis, kg/
cm?
Zvyras Didelio tankio 6
Vidutinio tankio 4
Birus 2
Smélis Didelio tankio 5
Vidutinio tankio 3
Birus 1,5
Smulkus smélis Didelio tankio 4
Vidutinio tankio 2
Birus 1
Smélis / purvas Didelio tankio (labai sunku dirbti) 1,00
Vidutinio tankio (sunku dirbti) 0,50
Birus (lengva dirbti) 0,25
A PAVOJUS
Pavojus apsiversti! Nenaudokite ant minksto, nelygaus ar nestabilaus pavirSiaus.
Pagal reikalavimus stabilumg iSbandykite pasukdami pakrautg stréle su visiSkai
jtrauktu teleskopu. Jei bandymo metu vaziuoklé palinksta, jrenginio nebenaudokite.
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2. Dokumentai
* Ar Salia yra Sio keltuvo valdymo ir aptarnavimo instrukcijas?
* Ar patikrinimai ir aptarnavimas atliekami pagal instrukcijas, o saugumui jtakos
turintys defektai buvo patikrinti ir pataisyti?
(Patikrinimo protokolai)

3. Operatorius
» Ar operatorius yra pakankamo amziaus?
* Ar operatorius buvo tinkamai apmokytas?
» Ar operatorius yra tinkamos buklés jrenginiui valdyti? Operatorius negali bati
apsvaiges nuo alkoholio ar narkotiky arba buti kitokios buklés, turincios jtakos
fiziniams ar protiniams gebéjimams.

4. Ypatingos problemos darbo vietoje
» Ar yra kokiy nors papildomy taisykliy, susijusiy su darbo vieta arba darbu?
* Ar darbo vietoje yra ypatingy pavojy (tiltiniy krany, labai staciy Slaity, ATEX zony,
uzdary erdviy ir pan.), kuriy reikia vengti darbo metu?
» Arreikia specialiai pazyméti arba uztverti darbo vietg, kad Zmones nevaikscCioty po
pakelta stréle ir platforma?

5. Jrenginio buklé
« Laikydamiesi instrukcijy atlikite visas kasdienes techninés priezitros uzduotis.
* Niekada nenaudokite netinkamai veikiancio jrenginio.
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5.2. DARBO INSTRUKCIJOS

A |SPEJIMAS

Pries dirbdami su keltuvu atlikite visus kasdienius techninés priezitros veiksmus ir patikras,
kaip nurodyta techninés prieziaros instrukcijose. Nepatikrinus saugos jtaisy galima
rimtai susizaloti arba dél to gali pablogéti nelaimingo atsitikimo pasekmes.

Visas saugos jtaisy triktis reikia pataisyti pries naudojant keltuva.

DARBO VELENO PALEIDIMAS

1. Jei variklis dar nedirba, uzveskite jj.

2. Jjunkite rankinj stabd;.

3. Nuspauskite sankabos pedala.

4. Patikrinkite, ar rankiné pavary dézé yra neutralioje padétyje.

Jei reikia, iSsamesnés informacijos zilrékite vaziuoklés gamintojo tiekiamas valdymo
instrukcijas.

5. Paleiskite darbo velena.

DEMESIO! Prijungdami PTO, nenuspauskite stabdZiy pedalo. Nuspaudus stabdziy
pedalg bus deaktyvinamas automatinis variklio grei€io valdymas ir kélimo metu variklis

liks veikti tuScigja eiga.
6. |siziebus signalinei PTO lemputei, |étai atleiskite sankabos pedala.

A DEMESIO

Nejjunkite ir neisjunkite PTO nenuspaude sankabos pedalo. Kyla pavary dézés
pazeidimo rizika.

7. Prijungus darbo velenag, variklj uzvesti ir iSjungti galima iS platformos.
Veikimo metu apsisukimai automatiskai didéja ir mazéja.

ISjungus PTO ir atleidus rankinj stabdj bus automatiskai deaktyvinama valdymo sistema.
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VALDYMO STOTIES PASIRINKIMAS

Jrenginys turi dvi valdymo stotis:

1. pagrindine valdymo stotj UCB, esancig ant darbinés platformos;
2. antrinj valdiklj LCB (riboti valdikliai) deSinéje vaziuoklés puséje.

Keltuvui veikiant ir prijungus PTO automatiskai aktyvinama pagrindiné valdymo stotis.

Atidarius LCB valdiklio saugojimo déze bus aktyvinamas antrinis valdiklis ir deaktyvinama
pagrindiné valdymo stotis.
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5.2.1. Atramos padétis

Stabilizatorius naudoti galima tik tuomet, kai
strélé yra ant atramos, o kabinos durelés yra
uzdarytos.

Po stabilizatoriais visuomet reikia naudoti
papildomas atramos plokstes

Kaip naudoti stabilizatorius su automatinio lyginimo funkcija:

1.

Paspauskite mygtukg, kad pasirinktumeéte automatinio lyginimo
funkcijg. Ant mygtuko esanti signaliné lemputé nurodys, kad
funkcija yra aktyvi.

Funkcija iSsijungs, kai:

* mygtukg nuspausite dar kartg;
» pasirinksite kitg stabilizatoriaus funkcija;
* 5 sekundes nebus atliekamas joks judesys.

DeSinigja valdymo svirtimi pasirinkite pageidaujamg atramos
padéties rezimg. Stabilizatoriai bus iStiesiami arba jtraukiami
pagal pasirinkima.

VisiSka atrama

Kairés pusés atrama

* DeSinés pusés atrama

e Siaura atrama

Laikykite vairalazde pasuktg, kol judesys bus uzbaigtas.

Judesiui pasibaigus, patikrinkite ekrane pateikiamg lygiavimo

informacija.
+ Kai signalas yra tik centrinéje padétyje, vaziuoklé yra
sulyginta.

» Stabilizatoriy zymése esantys horizontalUs stulpeliai nurodo
iStiesimag ir jtraukima.
Juoda = visiSkai iStiesti r I:.I
Balta = visiSkai jtraukti
« Stabilizatoriy zymése esantys vertikalls stulpeliai nurodo,
kad stabilizatoriai yra jremti j Zeme.

* Juodos padangy Zymeés nurodo, kad padangos yra pakeltos l.
nuo Zemes.
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Naudodami stabilizatorius jsitikinkite, kad:

» veikimo diapazonas yra be kliGcCiuy;

« atramos plokstés iSlieka vietoje;

« stabilizatoriai tvirtai laikosi ir negali paslysti nuolydZziu.

A PAVOJUS

Keltuvo apsivertimo pavojus! Keltuvo naudoti negalima, jei jis
néra tinkamai prilaikomas. Stebékite, kaip ledas, galimas lietus
arba pavirsio nuolydis veikia atramos jégg (stabilizatoriaus
plokstés negali slidinéti ant pavirsiaus).

Atramos plokstés turi bati lygioje, tvirtoje vietoje. Nenaudokite

greta borditry, ant groteliy, vamzdziy ar kity galimai nestabiliy
po apacia esanciy struktary.

Norédami pakelti stabilizatorius:

1. Paspauskite mygtuka, kad pasirinktuméte automatinio jtraukimo
funkcijg. Ant mygtuko esanti signaliné lemputé nurodys, kad
funkcija yra aktyvi.

-» -
0-t -8
1t tL

AUTO

2. Pakelkite ir jtraukite stabilizatorius pasuke desinigjg vairalazde | APIO
siaurgjg padét;. *

Funkcija iSsijungs, kai:

* mygtukg nuspausite dar kartg;

* pasirinksite kitg stabilizatoriaus funkcija;

* 5 sekundes nebus atliekamas joks judesys.

Keldami stabilizatorius jsitikinkite, ar prie$ vaziuojant jie yra visiSkai jtraukti. Venkite sglycio
su zemes pavirSiumi sukeliamy pazeidimy.
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Norédami atskirai sureguliuoti stabilizatorius:

3. Pasirinkimo mygtukais pasirinkite judéjimo kryptj. Ant mygtuko
esanti signaliné lemputé nurodys, kad funkcija yra aktyvi.

Funkcija i8sijungs, kai:

* mygtukg nuspausite dar karta;

* pasirinksite kitg stabilizatoriaus funkcija;

* 5 sekundes nebus atliekamas joks judesys.

4. Norimus stabilizatorius pasirinkite pasukdami kairigjg vairalazde.
Kiekvieng stabilizatoriy galima naudoti atskirai arba du
stabilizatorius vienu metu.

DEMESIO! Horizontalusis idtiesimas ir jtraukimas kiekvienoje puseéje
yra valdomas to paties voztuvo. Pasirinkus bet kurj stabilizatoriy
visuomet bus judinami pasirinktoje puséje esantys priekiniai ir galiniai
stabilizatoriai.

Pries naudodami keltuvg patikrinkite:

* vaziuoklé yra iSlyginta;

+ ratai pakelti nuo Zemés;

» visi stabilizatoriai tvirtai stovi ant Zemes.

Jei kurios nors i$ Siy salygy nesilaikoma, strélés naudoti neleidziama.
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5.2.2. Strélés valdymas

Stréle naudoti galima tik tuomet, jei
stabilizatoriai tvirtai stovi ant Zzemeés, ratai yra
pakelti, o vaziuoklé islyginta.

A PAVOJUS

Pavojus nukristi! Budami ant platformos dévekite saugos dirzg
ir pritvirtinkite jj prie atitinkamo tasko.
Patikrinkite, ar veikimo metu platformos vartai lieka uzdaryti.

1. Patikrinkite, ar LCB valdiklio saugojimo dézé yra uzdaryta.

2. Saugos dirzg pritvirtinkite prie ant platformos esancios tvirtinimo vietos.

3. Judesius aktyvinkite naudodami valdymo svirtis ir mygtukus.
Variklio apsisukimai didéja automatiskai.
Strélés judesiai veikia kaip apraSyta toliau pateiktoje lenteléje.

[ )
)
1}

'R

Funkcija Judéjimo greitis Simbolis
RJ 'R | Strélé aukstyn / Zemyn  |Bepakopis reguliavimas '{\,Q
Sukimo jrenginio 4_! -
RJ - /= sukimasis pagal / prie§  |Bepakopis reguliavimas
laikrodzio rodykle O
Teleskopo jtraukimas / , o ,.Q
LJ YR | iStraukimas Bepakopis reguliavimas pe
LJ - Pradiné Automatinis judéjimas | ' ;@
transportavimo padétj ’ﬁﬂﬂ
- Automatinis judéjimas | 2 2x
LJ - Atmintis irasyta padéti 9 H@

Strélés judesius galima naudoti vienu metu Jei vienu metu naudojamos kelios valdymo svirtys,
atskiry judesiy greitis sumazéja.

Valdymo mygtukas

Dabartinés padéties
jraSymas | atmintj

Judesio néra

v

R,

Valdymo mygtukai

Platformos sukimasis

Pastovus greitis

~
Qs

Valdymo mygtukai

Platformos lyginimas

Pastovus greitis

H
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A PAVOJUS

Pavojus apsiversti! Neperkraukite jrenginio.

Grieztai draudziama uzdéti papildomg apkrova virSutinéje padétyje. @@@
NevirSykite rankinés jégos (400 N) ir neuzdékite sunkesnes apkrovos, nei 230 kg
leidZiama.

Niekada ant platformos nedékite apkrovos, kol mirksi raudona signaliné A
perkrovos lemputé. Perkrovos valdymo jtaisas uzdraudzia pavojingus @i
judesius, jei platforma yra perkrauta arba uz aprépties zonos.

Nenaudokite strélés, jei jrenginio nuolydis virsija maksimaly leidziama A o
nuolydi. A

Stréles veikimo metu draudziama jeiti j vairuotojo kabing arba kabinoje
laikyti papildoma apkrova!

Atlikdami platformos judesius atminkite:

» saugokités didelés jtampos elektros laidy;
* nelieskite atviry elektros laidy;

* nemeskite daikty nuo platformos;

* nesugadinkite keltuvo;

* nesugadinkite kity jtaisy.

A DEMESIO

Prispaudimo pavojus! Laikykités saugaus atstumo iki judanciy keltuvo daliy ir pastaty
bei kity aplink keltuvg esanciy klit€iy. Platformai judant rankas ir kojas laikykite darbinés
platformos viduje. Saugokités bet kokiy virs platformos esanciy kliaciy.

Keldami platforma stebékite:
Platformos naudojimo diapazonas priklauso nuo apkrovos (zr. techninius duomenis), jj stebi
valdymo sistema. Sistema tikrinti ir reguliuoti gali tik autorizuotas technikas.

VirSijus leidziamg laikomos apkrovos naudojimo diapazong, perkrovos stebésenos sistema
uzdraudzia visus pavojingus judesius ir jjungia vizualinj ir garsinj jsp&jamajj signalg.

4. Ilgq laika dirbant toje pacioje padétyje

Jei platformg ilgesnj laikotarpj laikoma toje pacioje padétyje, nereikia laikyti variklio
jjungto.

« Saltu oru rekomenduojama neisgjungti variklio, kad hidrauliné alyva ilikty Silta.

* Be to, tarp darby rekomenduojama palikti degimo variklj jjungtg, jog akumuliatorius
neissikrauty.

» Darbo metu reguliariai tikrinkite bazés stabilumg ir bukle, atsizvelgdami j oro ir Zzemés
pavirSiaus salygas.
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5. Platformos nuleidimas j transportavimo padétj
PrieS nuleisdami stréle ant transportavimo atramos, iki galo jtraukite teleskopg ir pasukite
platformg statmenai strélés atzvilgiu.

6. Palikdami keltuva:
* iSjunkite variklj;
* uzrakinkite duris.
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5.2.3. Valdymas naudojantis vaziuoklés pultu

VaZziuoklés pultas yra antriné valdymo stotis ir turi ribotus valdiklius.

1. Jei reikia, pasirinkite didelj judéjimo greitj. Pasirinkus didel; *
judéjimo greitj SvieCia kairiajame mygtuko kampe esanti lemputé. ?

2. Pasirinkimo mygtukais pasirinkite judéjimo kryptj. Veikimo metu
mygtukas turi likti aktyvus.

3. Pasirinkite pageidaujamg judesj. Pasirinktas judesys juda
pastoviu grei€iu. Veikimo metu mygtukas turi likti aktyvus.
DEMESIOQ! Virdutiniame kairiajame teleskopo mygtuko kampe
SviecCianti lemputé nurodo, kad strélé pasieké maksimalig aprépt;.
Pavojingi judesiai draudziami.

DEMESIO! Virdutiniame kairiajame platformos lyginimo mygtuko
kampe SviecCianti lemputé nurodo, kad platforma pasieké
maksimaly nuolydj. Pavojingi judesiai draudziami.

4. Norédami iStiesti / jtraukti stabilizatorius:

* Nuspauskite mygtukg judéjimo krypciai pasirinkti.
Démesio! IStiesti ir jtraukti stabilizatorius galima tik tuomet, kai
jie yra visi8kai pakelti, o kabinos durelés yra uzdarytos.

* Nuspauskite mygtuka, kad pasirinktuméte pageidaujamus
stabilizatorius. Pasirinkus stabilizatoriy visuomet bus
judinamas pasirinktoje puséje esantis priekinis ir galinis
stabilizatorius.

5. Norédami pakelti / nuleisti stabilizatorius:

* nuspauskite mygtuka judéjimo krypciai pasirinkti;

* nuspauskite mygtuka, kad pasirinktuméte pageidaujamg
stabilizatoriy.
Ant stabilizatoriaus mygtuko esanti signaliné lemputé
nurodys, kai stabilizatorius tvirtai stovés ant Zemes pavirSiaus;

ARBA

* nuspauskite automatinio lyginimo mygtuka. Visi stabilizatoriai
bus pakeliami arba nuleidziami pagal pasirinktg krypt;. °
DEMESIO! Jei pasirinksite automatinj judéjimg aukstyn, a1,
stabilizatoriai taip pat bus automatiskai jtraukiami j siaurgjg 2010
padet;.
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5.2.4. Veiksmai, kuriy reikia imtis darbo dienos pabaigoje

Darbo dienos pabaigoje:

1. VisiSkai jtraukite teleskopo stréle.

2. Patikrinkite, ar platforma yra statmena strélei.

3. Nuleiskite stréle / platformg ant vaZiuoklés atramos.

Ant transportavimo atramos esantis galinis jungiklis neleidzia naudoti stabilizatoriy, jei
platforma néra nuleista.

Pakelkite ir jtraukite stabilizatorius.

Uzdarykite ir uzrakinkite valdymo pulto dangcius.

Atjunkite hidrauline pavarg ir iSjunkite variklj.

UzZrakinkite vairuotojo kabinos dureles.

NOoO Ok

5.2.5. Specialios instrukcijos naudojant ziemos metu

Zemiausia leidziama keltuvo darbiné temperatiira yra —20 °C.

Saltu oru kartu su jprasta paleidimo procedira atlikite toliau pateiktus specialius veiksmus.

1. Jei temperatlra yra Zzemiau nulio, prie$ pradédami judéjimg palikite maitinimo blokg veikti
kelias minutes.

2. Pirmiausia atlikite kelis judesius, kad susSilty cilindruose esanti alyva ir voztuvai tinkamai
veikty.

3. Patikrinkite, ar galiniai jungikliai ir nusileidimo ekstremaliu atveju jtaisai veikia ir yra
Svarus (juose néra purvo, sniego, ledo ir pan.).

4. Apsaugokite nenaudojamg valdymo pultg ir platformg nuo sniego ir ledo.

A Visuomet stenkités, kad keltuve neblty purvo, sniego ir pan.

5.3. ILGALAIKIS SAUGOJIMAS
Atsargiai nuvalykite jrenginj. Prie$ palikdami saugoti ilgesnj laiko tarpg, sutepkite jrenginj

alyva ir apsauginiu tepalu. Prie$ vél pradédami naudoti keltuvg pakartokite valymo ir
sutepimo procediras.

Reikia atlikti reguliarius patikrinimus, kaip nurodyta instrukcijose.
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PASTABOS
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5.4. |VYKUS EKSTREMALIAM ATVEJUI

5.4.1. Esant rizikai netekti stabilumo

Sumazéjusj stabilumag gali sukelti keltuvo gedimas, véjas ar kita Soniné jéga, sugriuvusi
stovéjimo bazeé ar aplaidumas uZztikrinant pakankamg atramg. Daugeliu atveju sumazéjusio
stabilumo Zenklas yra keltuvo nuolydis.

1. Jei yra laiko, pabandykite surasti sumazéjusio stabilumo priezastj ir jo
kryptj. Jjunge jspéjamajj signalg jspékite kitus darbo vietoje esancCius
asmenis.

2. Jei jmanoma, imdamiesi saugiy priemoniy sumazinkite ant platformos
esancig apkrova.

3. Jtraukdami teleskopo stréle, sumazinkite Sonine apréptj. Venkite staigiy
judesiu.

4. Pasukite strele nuo pavojaus zonos ta kryptimi, kurioje stabilumas yra
jprastas.

5. Nuleiskite stréle.

Jei stabilumo netenkama dél keltuvo gedimo, nedelsiant jj suremontuokite.

Nenaudokite keltuvo, kol nebus pataisytas gedimas ir keltuvo buklé bus
tinkama naudoti.

>

5.4.2. Sutrikus maitinimo tiekimui (maitinimo blokui / degimo varikliui)

Norint apsisaugoti nuo galimo maitinimo sutrikimo, keltuve yra jtaisyta nusileidimo
ekstremaliu atveju sistema, kuriai maitinimas tiekiamas i$ transporto priemonés
akumuliatoriaus. Nusileidimo ekstremaliu atveju sistema lieka veikti net tuomet, kai
atjungiamas darbo velenas.

Nusileidimg ekstremaliu atveju galima valdyti iS kiekvieno valdymo centro.

1. Nusileidimo ekstremaliu atveju sistemg paleiskite nuspaude mygtuka.
Nuspaudus nusileidimo ekstremaliu atveju mygtukg paleidziamas
akumuliatoriumi varomas nusileidimo ekstremaliu atveju jrenginys.
Nuspaudus mygtukg nusileidimo ekstremaliu atveju jrenginys lieka
veikti 5 sekundes arba tol, kol atliekamas judesys.

2. |traukdami teleskopo stréle, sumazinkite Sonine apréptj. Venkite staigiy
judesiy.

3. Nuleiskite stréle.
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E 4. Atsukite stréle atgal ir nustatykite j transportavimo padét;.

5. Nustatykite maitinimo tiekimo sutrikimo priezast;.

Be to, nusileidimo ekstremaliu atveju sistemg galima naudoti stabilizatoriams |
transportavimo padétj pakelti.

« Aktyvinkite stabilizatoriy judéjima.

+ Paleiskite nusileidimo ekstremaliu atveju jrengin;.

+ Pasirinkite judéjimo krypt;.

PrieS pradédami naudoti keltuva, visuomet patikrinkite nusileidimo
ekstremaliu atveju sistemos bukle.

5.4.3. Jei nusileidimo ekstremaliu atveju akumuliatorius yra iSsikroves

Jvykus tokiam sutrikimui, kai neveikia net nusileidimo ekstremaliu atveju sistema,

pabandykite jspeti kitus darbo vietoje esancius asmenis, kad jie galéty padéti arba iSkviesti

pagalba.

Atvykus pagalbai, jie turi pabandyti:
atkurti maitinimo tiekima, reikalingg jprastam veikimui;

« uztikrinti nusileidimo ekstremaliu atveju sistemos veikimg, pvz., jkraudami arba
pakeisdami akumuliatoriy, kad ant platformos esantj asmenj buty galima saugiai nuleisti.
Zr. vaziuoklés gamintojo pateikiamas instrukcijas;

« atkurti jprastg veikimg kitomis priemoneémis.

A Nenaudokite keltuvo, kol nebus pataisytas gedimas!
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5.4.4. Sugedus valdymo sistemai

Atsiradus su momentiniy jutikliy sistema arba valdymo vozZtuvu susijusiy problemuy:

1. Pabandykite surasti problemos priezastj ir i$ naujo paleisti jrengin;.
Jei jmanoma:
2. ki galo jtraukdami teleskopo stréle, sumazinkite Sonine apréptj. Venkite staigiy judesiy.

3. Nuleiskite stréle atlikdami jprastus darbinius judesius.

VisiSkai sugedus valdymo sistemai arba jei jrenginj reikia nuleisti sustojimo ekstremaliu
atveju rezimu, Siuos veiksmus reikia atlikti rankiniu badu ir esant apacioje.

1.
. Atjunkite rankinio valdymo svirtj i$ pritvirtintos saugojimo

A PAVOJUS

Keltuvo apsivertimo ir rimty struktiriniy pazeidimy pavojus! Rankinio voztuvy valdymo
funkcija nepaiso kritiniy saugos jtaisy ir sustojimo ekstremaliu atveju sistemos.

Sistemg naudoti galima tik avariniu atveju, kad baty galima iSgelbéti uzstrigusj operatoriy,
kai neveikia jprasta valdymo sistema.

. Nuimkite ant sukimo jrenginio strélés voztuvo esancig

Atidarykite deSinéje puséje esantj Soninj dangt;.

padeties.

Prijunkite vieng i valdymo svirCiy prie vaziuoklés voztuvo,
pirmosios rités deSinéje puséje. Tai yra stabilizatoriy /
strélés pasirinkimo voztuvas.

dangcio plokstele.

strélés voztuvo. Judesius visuomet atlikite toliau pateikta
seka, kad iSvengtuméte nestabilumo!

» Jtraukite teleskopa.

+ Pasukite stréle.

* Nuleiskite stréle.

Jei siekiant iSvengti susidurimo su aplinkinémis
struktiromis veiksmus reikia atlikti kita seka, ypatingg
démesj atkreipkite j judesiy saugumg ir jrenginio stabiluma!
Pasukite valdymo svirtj j deSiniajg padétj ir uzfiksuokite
vietoje naudodami dangcio plokstele.

Nuspauskite Zalig nusileidimo ekstremaliu atveju mygtuka, i .QAW
)
0

kad jjungtuméte avarinj siurbl;]. )
“‘ 541783
Judesius atlikite j virSy nuspaude ant atrinkimo voztuvo m p’;j’%@ t

esancig valdymo svirtj.
Atlike judesj, perjunkite ant strélés voztuvo esancig
valdymo svirtj | kitg judesj ir pakartokite.
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Stabilizatoriy valdymas:

1. Prijunkite vieng iS valdymo svir€iy prie vaziuoklés voztuvo,
pirmosios rités desinéje puseje. Tai yra stabilizatoriy /
strélés pasirinkimo voztuvas.

2. Prijunkite kitg valdymo svirtj prie deSiniojo stabilizatoriaus
funkcijos.

3. Nuspauskite zalig nusileidimo ekstremaliu atveju mygtuka,
kad jjungtuméte avarinj siurbl;.

4. Judesj atlikite zemyn nuspaude atrinkimo voztuvo valdymo
svirtj ir pasuke judesio valdymo svirtj.

A PAVOJUS

Keltuvo apsivertimo ir rimty struktiriniy pazeidimy pavojus! Rankinio voztuvy valdymo
funkcija nepaiso kritiniy saugos jtaisy ir sustojimo ekstremaliu atveju sistemos. Sistemos
naudoti negalima, nebent nejmanomas jprastas veikimas ir jrenginys daugiau pavojaus
sukels paliktas vietoje.

Niekada nenaudokite stabilizatoriy, jei strélé néra transportavimo padétyje!

UzZbaige rankinj valdymg susisiekite su autorizuotu techninés priezitros partneriu, kad Sis:
« atkurty jprastg jrenginio veikimo bukle;

» apziurety apkrova laikancias struktiras, jei paZzeidimg sukélé pavojinga perkrova;

» patikrinty, ar visi valdikliai, judesiai ir saugos funkcijos veikia kaip jprasta;

* padéty rankinio valdymo svirtj atgal j saugojimo vietg ir uzplombuoty;

* uzdaryty dangcius.
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6. GEDIMU DIAGNOSTIKA

Jei iSkilty su transporto priemonés vaziuokle, darbo velenu, varikliu, stabdziais ar kitomis
vaziuoklés dalimis ar funkcijomis susijusiy problemy, Zr. vazZiuoklés gamintojy instrukcijas.

6.1. OPERACINES SISTEMOS PROBLEMOS

PROBLEMA SPRENDIMAS

1 Su darbo velenu susijusios problemos

Variklis sustoja prijungus PTO.
Strélés arba vaziuoklés judesiy atrankinis Patikrinkite, ar voZtuvas nebuvo priverstinai
voZtuvas yra atviras. TrikCiy stebésenos atidarytas rankiniu badu.

funkcija iSjungia variklj.

* Nustatykite jrenginj j transportavimo padét;
naudodami nusileidimo ekstremaliu atveju
sistema.

« Uzveskite variklj dar karta ir prijunkite darbo
veleng i$ vairuotojo kabinos.

IS naujo uzvedus variklj i$ platformos, jokie
judesiai neveikia.
Sustabdzius variklj gali atsijungti darbo

velenas. » Teskite darbg. Stenkités be reikalo nestabdyti
variklio.

Variklio greicio valdymas neveikia. Atliekant

judesius variklis lieka dirbti tus€igja eiga. Dar kartg prijunkite darbo veleng i$ vairuotojo

Prijungus darbo veleng buvo nuspaustas kabinos. Grei€io valdymas turety grjzti j jprasta.

stabdZiy pedalas.

Jei iSkilty kokiy nors kity su transporto priemonés vaziuokle, hidrauline pavara (darbo
velenu), varikliu, stabdziais ar kitomis vaziuoklés dalimis ar funkcijomis susijusiy problemy,
Zr. vaziuoklés gamintojy instrukcijas.

2. Valdymo sistemos problemos

Neveikia valdikliai ir ant visy valdymo sistemos mygtuky mirksi lemputés:
* Jrenginys veikia sustojimo ekstremaliu Patikrinkite, ar visi sustojimo ekstremaliu atveju
atveju rezimu. mygtukai visose valdymo stotyse nukreipti j virsy.
* Platformos valdikliai yra iSjungti, nes
atidaryta vaZziuoklés valdymo saugojimo Uzdarykite déze ir teskite darbg
déze.
Valdymo sistema iSjungta. Darbo velenas Patikrinkite, ar darbo velenas buvo jjungtas ir ar
neprijungtas. signaliné lemputé Sviecia.

3. Neveikia nusileidimo ekstremaliu atveju sistema

Jkraukite arba pakeiskite akumuliatoriy

Akumuliatorius iSsikrové Y . i S .
Zr. vaziuoklés gamintojo instrukcijas
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6.2. OPERACINES SISTEMOS PROBLEMOS

PROBLEMA SPRENDIMAS

1. Stabilizatoriai neatlieka jokiy judesiy

Strélé néra transportavimo padétyje.

Patikrinkite, ar teleskopas visiSkai jtrauktas.
Patikrinkite, ar strélé yra nuleista ir sukimo jrenginys
yra sulygintas su vaziuokle.

Vairuotojo kabinos durelés yra atidarytos.

Patikrinkite dureles ir tinkamai jas uzdarykite.

2. Stabilizatoriai nejuda nei aukstyn, nei zemyn

Stabilizatoriy pailginimai nevisiSkai jtraukti arba
iStraukti.

Patikrinkite, ar pailginimai yra galinéje padétyje
(visiSkai jtraukti arba visiSkai iStraukti).

3. Stabilizatoriy negalima nei istiesti, nei jtraukti

Stabilizatoriai ne iki galo pakelti.

Iki galo pakelkite stabilizatorius.

4. Strélé neatlieka jokiy judesiy

Stabilizatoriai netinkamai nuleisti.

Jsitikinkite, kad visi stabilizatoriai tvirtai stovéty ant
Zemes. Patikrinkite ekrane esancig stabilizatoriy
blsena.

Ratai nevisiSkai pakelti nuo Zemés.

Pakelkite jrenginj auksciau, kad ratai neliesty
Zemes. Patikrinkite ekrane pateiktg raty busena.

VaZiuoklé néra iSlyginta pagal leidZziamas
nuolydzio ribas.

Pataisykite lyginimg naudodami atskirus
stabilizatoriy valdiklius.

5. Strélés judesiy trikdziai — strélé neatlieka atskiry judesiy

Strélés nuleidimo funkcija neveikia:

Platformos sukimosi funkcija sustabdo
strélés nuleidimg ties —2 laipsniais.

Pasukite platformos sukimasi statmenai strélés
atzvilgiu, kad ji galéty nusileisti zemiau.

Vaziuoklés apsaugos zonos sustabdo
nuleidimg aplink galinius stabilizatorius,
lempy pultg ir vairuotojo kabing.

Pasukite strele toliau nuo kliGties, kad ji galéty
nusileisti zemiau.

Atramg nuleisti galima tik tuomet, kai
teleskopas yra iki galo jtrauktas.

Jtraukite teleskopa.

Strélés pakélimo arba nuleidimo funkcija
neveikia:

Platformos nuolydis yra didesnis kaip 5
laipsniai.

Pataisykite nuolydj naudodami atskyrus valdymo
mygtukus.

Strélés sukimosi funkcija neveikia:

Strélés sukimasi riboja pasirinkta atramos
padétis (siaura arba vienpusé atrama).

Pakeiskite atramos rezima.

Ribojama strélés sukimosi funkcija.
Maksimalus strélés sukimasis yra 355
laipsniai.

Sukite stréle j kitg puse.

Vaziuoklés apsaugos zonos sustabdo
sukimasi aplink galinius stabilizatorius,
lempy pultg arba vairuotojo kabing.

Pakelkite stréle, kad ji aplenkty klidtj.
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TRIKTIS SPRENDIMAS

Neveikia streélés sukimosi ir teleskopo

iStraukimo judesiai.

» Judesiai sustabdomi strélei esant ant
atramos arba $alia jos.

Pakelkite stréle auks€iau ir bandykite dar karta.

Neveikia strélés nuleidimo, sukimosi ir o v s
o L &9 |Sulyginkite vaziuokle pagal leidZziamas
teleskovp_)o pa.llglnlmo JUde.Sla." . . A ! ribas. Patikrinkite ekrane pateiktg
* Vaziuoklé nepatenka j leidziamas nuolydZio P A nuolvdzio kam
ribas. ’ ‘ y Pa-

Jtraukdami teleskopg grjzkite j apkrovai

Neveikia strélés nuleidimo, sukimosi ir @i e leidZiama aprépties zona.
| o

teleskopo pa_llg_unlmo Judesiai. Sumazinkite ant platformos esancig
* Jvyko strélés perkrova.
apkrova.

Teleskopo pailginimo funkcija neveikia kartu su
nusileidimo ekstremaliu atveju sistema.
Judesys tyCia blokuojamas, nes
akumuliatoriaus talpa netinka visam strélés
darbui.

UZveskite variklj ir naudokite pagrindinj maitinimo
Saltinj, kad veikty visi judesiai.
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6.3. JUDEJIMO VALDYMAS

Valdoma jutiklio

Stabilizatoriy iStiesimas /
jtraukimas

Stabilizatoriai aukstyn / Zzemyn
Strélés sukimasis

Pagrindiné strélé aukstyn
Pagrindiné strélé zemyn
Teleskopa jtraukti

Teleskopq iStraukti
Platformos lyginimas (rankinis
valdymas)

Platformos sukimasis
Sugrjzimas j pradine padétj
Atminties funkcija

Stabilizatoriai aukstyn RK21-24
Stabilizatoriai zemyn, RK11-14,
ratai aukstyn RK51-54
Atidaryti duris

Stabilizatoriai vidun /

siauri

Stabilizatoriai iSorén /

viena pusé

Stabilizatoriai iSorén / tarp

plaéiy ir siaury

Stabilizatoriai iSorén /

platas

Vaziuoklés nuolydis:

<1°

Vaziuoklés nuolydis:

pradedamas kabamasis

veikimas >1°

Vaziuoklés nuolydis

veikimo metu: 1-1,5°

Vaziuoklés nuolydis

veikimo metu: >1,5°

Strélé ant atramos

(viduje + apacioje +

centruota)

Strélé aukstyn

RK41-44

RK41-44

Strélés sukimasis
jjungtas

Teleskopa istraukti

Platformos nuolydis: >5°

Platformos sukimasis
jjungtas

ISorés momentiné riba

ISorés ilgio riba
1. Apribota iki 97°.
2. Apribota iki 51°.
3. Apribota iki 97° siauroje puséje, placioje puséje — iki 125°.

4. Apribota iki 75°.

5. Apribota, kad nuleisti ant atramos bity jmanoma tik sucentravus sukimasi.

6. Atminties funkcija iSjungta, kol sukimasis yra didesnis kaip 200°, o strélés kampas yra mazesnis kaip 5°.
7. Apribota, kad nuleidimas vir§ galinio pulto baty apribotas iki —15°.

8. Apribota iki —2°.

9. LeidZiama saugi kryptis (strélé + kampu, nuleisti negalima, strélé — kampu, pakelti negalima).

|[JUNGTI = ON ISJUNGTI = OFF
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6.4. GEDIMUY KODAI

Jrenginyje yra vidinés diagnostikos sistema, stebinti jrenginio ir valdymo sistemos bukle.
Esant aktyviam trikties kodui, ant ekrano pulto mygtuky esancios lemputés ima mirkseéti ir
ekrane parodomas iSkylantysis praneSimas. Priklausomai nuo trikties, diagnostikos sistema
taip pat gali apriboti judesiy veikimg, kol aktyvus trikties kodas.

Jei trikties kodg jjunge, pvz., laikinas valdymo signalo ar sistemos slégio svyravimas:

+ Paleiskite sistemg iS naujo nuspaude sustojimo ekstremaliu atveju mygtukg arba iSjunge
pagrindinj jungikl].

+ Paleiskite jrenginj jprastu badu.

Jei iS naujo paleidus trikties kodas neberodomas, jrenginiu galima naudotis kaip jprasta.
Daugiau informacijos apie trik€iy kodus ir jy poveikj zr. techninés priezitros instrukcijose.

Norédami iSvengti dazniausiai atsirandancéiy trikéiy:

» Laikykite akumuliatoriy gerai jkrautg.

* Pries dirbdami Saltu oru susSildykite variklj ir alyvas.

+ Be reikalo neatidarykite hidraulinio skyscio rezervuaro ir jungciy.

+ Pastebéje atsilaisvinusius varztus ar elektros jungtis, juos (jas) pataisykite.

» Visus dangcius ir elektrines dézZes laikykite uzdarytus (-as). Sistemoje susidariusi drégmé
gali sukelti kontakty gedimy.

* Reguliariai sutepkite reikiamus taskus.

+ Laikykites techninés priezitros tvarkarascio.

« PALAIKYKITE KELTUVO SVARA IR SAUGOKITE J] NUO DREGMES.
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7. APTARNAVIMAS IR TECHNINE APZIURA

Priezitra !Drlezluros Uz prieziurg atsakingas asmuo Instruktuota
intervalas

A Kasdien Operatorius valdymo instrukcijos

B kas ménesj/ 100 Kompetentingas asmuo, kuris susipazines |techninés priezilros
valandy* su keltuvu instrukcijos

C kas 6 ménesius / 400 |Kompetentingas asmuo, kuris susipazines |techninés priezitros
valandy* su keltuvu instrukcijos

Technikos specialistas, kuris gerai

kas 12 ménesiy / 800 techninés priezidros

D . susipazines su keltuvo konstrukcija ir : ",
valandy instrukcijos
valdymu
Technikos specialistas, kuris gerai o N
L C . techninés priezZitros
E Kai reikia susipazines su keltuvo konstrukcija ir . ..
instrukcijos
valdymu

* Prieziuros intervalas ménesiais arba veikimo valandomis — Ziurint, kas jvyksta pirmiau.

Be kasdieniy techninés priezitros uzduociy kiekvienas naudotojas prie§ naudodamasis
keltuvu turi patikrinti darbo vieta.

C = patikra (bendroji buklés patikra).

| = nuodugnus patikrinimas Atliekamas pagal atskirg procediirg, aprasytg techninés
priezidros instrukcijose.

M = techninés prieziGros darbai, pvz., sutepimas, koregavimai ar pakeitimai

Visuomet sutepkite keltuva ir vos tik nuplove uzdékite apsaugine tepaly plévele.

Reikia atlikti specialy patikrinima, jei keltuvas buvo pazeistas ir tai gali paveikti jo keliamajg
galig ir saugy veikima. ISsamesnes instrukcijas rasite techninés priezitros vadove.

SKELBIMAS

Jei keltuvas naudojamas sudétingomis sglygomis (pvz., labai drégnoje arba dulkiy kupinoje
aplinkoje, koriziniame klimate ir pan.), alyvos keitimo ir kity patikry intervalus reikia
sutrumpinti, kad Sie atitikty vyraujancias sglygas ir buty uztikrintas saugus keltuvo veikimas
ir patikimumas.
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Techninés prieziiiros objektas

I \/aziuoklés struktdry, strélés ir darbinés platformos biklé C C C I
Y2l Stabilizatoriy ir stabilizatoriy cilindry guoliai M C/M |I/M
< Slankieji pavirSiai CM |C/M |C/M
38 Cilindry baklé I
I Vieliniai lynai ir skriemuliai M M I/M
(I Slankieji tarpikliai ir tarpai tarp jy C C C
A Sukimo jrenginys M I/M
I Hidrauliné alyva C C C M
I Hidraulinés zarnos, vamzdeliai ir jungtys C C C I
('8 Elektriniai jtaisai ir laidai C C I
(kB Hidraulinis slégis I
V4l Valdymo sistemos veikimas C C C I
(&M Nuo perkrovos saugancio jtaiso jutikliai C I
(I8 Apkrovos laikymo ir apkrovos reguliavimo voztuvai C C
3 Platformos lyginimo sistema M C C
([:} Valdymo jtaisai I
17 Nusillei'dimas.e'kstr.emaliu atveju, sustojimas ekstremaliu c
atveju ir garsinis signalas
(kW Zenklai, etiketés ir jrenginio plokstelés C C C C
Ll Instrukcijos C C C
y{\ll Transporto priemonés vaziuoklé / variklis M
y4 B Bandomoiji apkrova M
vy Apsauga nuo korozijos C M
yX % Specialus patikrinimas M
SKELBIMAS
Visi su transporto priemonés varikliu, transmisija ar kitomis vaziuoklés dalimis susije
techninés priezidros ir patikrinimo veiksmai turi bati atliekami pagal transporto priemonés
gamintojo techninés priezitros instrukcijas. Tolesniy instrukcijy ieSkokite transporto
priemoneés vadovuose.
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7.2. VALDZIOS INSTITUCIJU REIKALAUJAMI PATIKRINIMAI

Patikrinimus reikia atlikti pagal vietos, valstijos ar federalinius reikalavimus,
jstatymus, direktyvas, standartus. Gamintojas rekomenduoja patikrinimus atlikti taip, kaip
nurodo vietos valdzios institucijos platformy pagaminimo valstybéje.

Prie$ pirmg kartg naudojant platformg ir prie$ pirmg kartg paleidziant po dideliy remonto
darby ir pakeitimy rekomenduojama atlikti patikrinimg prieS naudojima.

Bent kas dvylika (12) ménesiy reikia atlikti nuodugny keltuvo patikrinima ir uzdéti bandomajg
apkrova.

Per desSimt (10) mety po naudojimo pradzios reikia
atlikti didjjj platformos patikrinima. Didysis patikrinimas apima nedestruktyvius bandymus ir
iSrinktos platformos patikrinima.

Specialy patikrinimg reikia atlikti, jei platforma buvo veikiama iSskirtiniy aplinkybiy, kurios
galéjo turéti jtakos kritiniy sudedamuyjy daliy struktdriniam vientisumui.

Patikrinimus reikia atlikti reguliariai viso keltuvo eksploatavimo laikotarpio metu.
Jei keltuvas naudojamas ekstremaliomis sglygomis, reikia sumazinti intervalus tarp
patikrinimy.

Bendrajg darbine keltuvo bikle ir su sauga susijusiy valdymo jtaisy bukle reikia nustatyti
jprasty patikrinimy metu. Ypatingg demes;j reikia atkreipti j pakeitimus, galin€ius paveikti
darbo sauga.

Kad baty uztikrinamas didesnis saugumas, atliekant patikrinimus reikia atsizvelgti
ankstesniy patikrinimy metu pateiktus praneSimus, praktine naudojimo patirtj ir informacijg
apie atliktus remonto darbus.

Didziuosius ir specialius patikrinimus atlikti turi kompetentingas asmuo arba institucijas,
susipazinusi su keltuvo veikimu ir struktira. Kompetentingas asmuo turi reguliariai atnaujinti
savo zinias ir sugebéti pademonstruoti savo kompetencija, jei to prireikty.

Reikia sudaryti patikrinimy ataskaitg ir jg laikyti kartu su jrenginiu tam skirtoje vietoje.
Ataskaita turi apimti:
- informacijg apie patikrinima;

- duomenis apie suvirinimo darbus (data, kas suremontuota ir kas tai atliko).

Kai keltuvas yra paruostas naudoti (atlikus kasmetinj patikrinimg), patikrinimo datg reikia
uzraSyti ant patikrinimo plokstelés, kuri yra pritvirtinta prie keltuvo.

Visuomet perskaitykite vietos, valstijos arba federalines taisykles dél kabamosios
platformos patikrinimy ir vietos valdzios institucijy reikalavimus dél inspektoriy
kvalifikacijos.
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8. |PRASTA TECHNINE PRIEZIURA EKSPLOATAVIMO METU

Siame skyriuje aprasomos aptarnavimo ir techninés priezitros procediros, uz kurias
atsakingas platformos operatorius.

Kitoms techninés priezitros proceduroms atlikti reikalingi specialis apmokymai, jrankiai ir
medZiagos arba konkrec€ios matavimo ir reguliavimo vertés. Jos atskirai aprasytos techninés
priezidros instrukcijose. Susisiekite su savo techninés priezidros partneriu, tiekéju arba
gamintoju.

Jsitikinkite, kad visos aptarnavimo ir techninés priezitros procediros atliekamos laiku ir pagal
instrukcijas

A |SPEJIMAS

Bet kokie gedimai, kurie gali pakenkti saugiam jrenginio veikimui, turi bati pataisyti pries vél
naudojant keltuva.

Palaikykite keltuvo Svarg. Kruopsc€iai nuvalykite keltuvg prie$ atlikdami bet kokius
aptarnavimo ir techninés priezitros veiksmus ar patikrinimus. NeSvarumai gali sukelti rimty
problemu, jei, pvz., pateikty j hidrauling sistema.

Naudokite originalias dalis ir aptarnavimo rinkinius. ISsamios informacijos apie atsargines
dalis ieSkokite atsarginiy daliy sgrase.

Pirmoji aptarnavimo procedura praéjus 20 darbo valandy
+ pakeiskite slégio ir griztamojo filtro elementus (2)

Jei keltuvas naudojamas sudétingomis sglygomis (pvz., labai drégnoje arba dulkiy
kupinoje aplinkoje, koriziniame klimate ir pan.), alyvos keitimo ir kity patikry
intervalus reikia sutrumpinti, kad Sie atitikty vyraujancias salygas ir baty uztikrintas
saugus keltuvo veikimas ir patikimumas.

Visiskai privaloma atlikti reguliary aptarnavima ir patikrinimus, antraip galima
pakenkti saugiam keltuvo veikimui.

Neatliekant aptarnavimo ir reguliariy patikrinimy negalios garantija.
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8.1. KASDIENES TECHNINES PRIEZIOUROS UZDUOTYS

8.1.1. Vaziuokle, strélé ir darbiné platforma

Patikrinkite bendrg prieigos sistemy, darbinés platformos, varty ir turékly bakle.
Patikrinkite, ar ant vazZiuoklés ir strélés néra matomy struktariniy pazeidimy Zenkly.

Patikrinkite, ar vielinio lyno trikties mechaniniai indikatoriai yra @3

tinkamai sulyginti. Jrenginys turi bati transportavimo padétyje, |
teleskopiné strelé turi bati visiSkai jtraukta.

8.1.2. Patikrinkite hidrauline alyva

Patikrinkite hidraulineés alyvos lygj, kol platforma yra
transportavimo padétyje. Jei reikia, jpilkite alyvos.

8.1.3. Patikrinkite hidraulines zarnas, vamzdelius ir jungtis

Apzilrekite hidraulines Zarnas, vamzdelius ir jungtis.
Jsitikinkite, kad néra matomo alyvos nuotékio.

Bet kokios iSoriSkai pazeistos zarnos ar susilankste vamzdziai arba jungtys turi bati pakeisti.

8.1.4. Patikrinkite valdymo sistemos buseng

Patikrinkite, ar:

» valdymo sistema veikia ir ar nerodo klaidos kody. Jei yra aktyviy trik€iy kody, mirksés ant
mygtuky po ekranu esancios lemputés;

 visi valdikliai tinkamai veikia;

* vaziuoklés nuolydis, stabilizatoriy ekranas ir aprépties ekranas veikimo metu keiciasi taip,
kaip ir turéty.
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8.1.5. Patikrinkite nusileidimo ir sustojimo ekstremaliu atveju funkcijas

bei garso signalg

ISbandykite tinkamg veikimg i$ abiejy valdymo padéciy.

Pakelkite stréle mazdaug 1-2 metrus ir iStieskite teleskopg 1-2 metrus.

Atlikdami judesj nuspauskite sustojimo ekstremaliu atveju mygtuka. Judesys turi sustoti,
o variklis — iSsijungti.

Pakelkite sustojimo ekstremaliu atveju mygtuka.

Jtraukite teleskopg ir nuleiskite stréle naudodami nusileidimo ekstremaliu atveju funkcija.
Bddaimi platformos viduje iSbandykite garsinj signalg.

8.1.6. Zenklai, etiketés ir jrenginio plokstelés

Jsitikinkite, kad visi ant valdymo stoCiy esantys Zenklai, plokstelés ir mokomosios bei
jspéjamosios etiketés yra tvarkingos, Svarios ir perskaitomos.

Jei etiketés lupasi arba plysta, arba simboliy ar teksto negalima jskaityti, etiketes reikia kuo
greiCiau pakeisti.

8.1.7. Instrukcijos

Patikrinkite, ar su platforma tiekiamos instrukcijos yra teisingai laikomos vairuotojo kabinoje
ir yra jskaitomos.
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9. SAVININKO PASIKEITIMAS

Keltuvo savininkui:

jeigu jsigijote naudotg DINO keltuvg ne i$ paties gamintojo, praSome nurodyti gamintojui
savo duomenis Siame puslapyje pateiktoje formoje ir nusiysti jg adresu:

info@dinolift.com

Si informacija leis mums atsiysti jums saugos biuletenius ir kitg medziaga, kuri yra aktuali
tokio jrenginio naudotojams.

Pastaba! Apie iSsinuomotg jrangg informuoti nereikia.

Jrenginio modelis: DINO

Serijos numeris:

Ankstesnis savininkas:

Salis:

Jsigijimo data:

Dabartinis savininkas:

Adresas:

Salis:

Kontaktinis asmuo:

Vardas, pavardé ir pareigos jmongje:

Telefonas:

El. pastas:
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PASTABOS
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PASTABOS
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